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Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise fur die Montage und Wartung

Je nach dem, zu welchem Zeitpunkt und unter welchen Umgebungsbedingungen Sie
den Stellantrieb montieren, sind spezielle Sicherheitsaspekte zu bertcksichtigen.

e Die Montage, Inbetriebnahme und Wartung des Antriebes dirfen
nur durch qualifizierte Fachkrafte erfolgen, die sowohl liber fun-
dierte mechanische als auch elektrische Kenntnisse verfiigen!

e Vor einer Montage oder Reparatur eines Stellantriebes sind alle mit
dem Antrieb verbundenen Anschlussleitungen vom Netz zu tren-
nen!

Vor einer Montage oder Reparatur eines Stellantriebes sind alle wei-
teren betroffenen Gerate/Maschinen/Anlagen abzuschalten und ge-
gebenenfalls vom Netz zu trennen!

e Vor dem Abschalten von Geraten/Maschinen/Anlagen ist zwingend
zu priifen, ob das Abschalten keine Gefahrenmomente aufweisen
kann. Dies gilt insbesondere fiir verfahrenstechnische Anlagen!

e Auf vibrationsfreien Einbau achten!

> B B B P

e Abschaltungen sind nur nach vorheriger Rucksprache mit dem Betriebs-
, Schichtleiter oder Sicherheitsingenieur durchzufuhren!

e Storungen sind unverziglich zwecks Gefahrenabwehr dem Betriebs-,
Schichtleiter oder Sicherheitsingenieur zu melden!

e Sichern Sie |lhre Arbeitsstatte ab und stellen Sie sicher, dass die Ge-
rate/Maschinen/Anlagen, an denen Sie arbeiten, nicht unbeabsichtigt in
Betrieb genommen werden konnen!

o Beider Montage oder Reparatur eines Stellantriebes sind die jeweils zu-
treffenden berufsgenossenschaftlichen Sicherheits- und Unfallverhi-
tungsvorschriften zu berucksichtigen!

e Uberzeugen sie sich vor der Montage/Reparatur (iber korrekte Funktion
der Sicherheitseinrichtungen!
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Sicherheitshinweise

Vor der Montage des Stellantriebes ist das Stellglied auf Leichtgangigkeit
zu Uberprufen!

Sicherheitshinweise flur die Inbetriebnahme

A

A

Stellen Sie sicher, dass durch die Inbetriebnahme bzw. durch die
Testeinstellungen keine Gefahr fur Mensch, Umwelt und Gerate/
Maschinen/Anlagen entstehen kann!

Vergewissern Sie sich, dass die volle Bewegungsfreiheit der Stell-
antriebe gewahrleistet ist und fiir das Personal keine Quetschge-
fahr besteht! Auch nicht durch die anzutreibenden Stellglieder/Ar-
maturen. Errichten Sie gegebenenfalls Absperrungen!

Bei der Arbeit an gedffneten und betriebsbereiten Stellantrieben be-
steht die Gefahr, das spannungsfiihrende Teile (24/115/230/400V
AC~) beruhrt werden konnen! Das Montagepersonal muss deshalb
entsprechend qualifiziert sein und sich dieser potenziellen Gefahr
bewusst sein!

Bei der Arbeit an geoffneten und betriebsbereiten Stellantrieben
darf keine Spannung an den Klemmen 7 bis 25 anliegen!

Bei der Arbeit an geoffneten und betriebsbereiten Stellantrieben
diirfen nur die 3 Bedientasten sowie die 2 Drehschalter bedient wer-
den. Fur alle weiteren Arbeiten am geoffneten Stellantrieb sind alle
mit dem Antrieb verbundenen Anschlussleitungen vom Netz zu
trennen!

Beim mechanischen Einstellen der Schalter auf der optionalen Zu-
satzplatine sind alle mit dem Antrieb verbundenen Anschlussleitun-
gen vom Netz zu trennen!

Nach Abschluss ober bei einer Unterbrechung der Einstellungsar-
beiten sind alle mit dem Antrieb verbundenen Anschlussleitungen
unverzuglich vom Netz zu trennen!

Nach Abschluss oder bei einer Unterbrechung der Einstellungsar-
beiten ist der Gehdusedeckel unverzuglich wieder anzubringen!
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¢ Sichern Sie den Arbeitsbereich der Gerate/Maschine/Anlagen gegen un-
beabsichtigte In- oder Aul3erbetriebnahme ab!

o Uberpriifen Sie nach Abschluss der Einstellungen, ob die elektrischen
Signale des Stellantriebe, insbesondere die Stellungsrickmeldung, mit
der mechanischen Stellung des Antriebes Ubereinstimmt! Dies gilt insbe-
sondere fur die Endlagen!

e Nach Abschluss der Montage bzw. der Einstellungen ist die korrekte
Funktion und gegebenenfalls die Einhaltung der Endlagen zu prufen!
Ebenfalls ist die Funktion optionaler Komponenten zu prifen!

e AbschlieRend uUberprifen Sie die Funktion eventueller Sicherheitsein-
richtungen auf Fehlerfreiheit!
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Geratesicherheit

Geratesicherheit

¢ Die Stellantriebe sind nach anerkannten Regeln der Technik hergestellte
Qualitatsprodukte und haben das Herstellerwerk in sicherheitstechnisch
einwandfreien Zustand verlassen!

e Zur Erhaltung des sicherheitstechnisch einwandfreien Zustandes ist es
zwingend notwendig, dass Monteure/Anwender sich strikt an die Herstel-
lerangaben aus dieser Dokumentation halten und Uber eine entspre-
chende berufliche Qualifikation verfigen.

e Die Stellantriebe dirfen nur zu ihrem bestimmungsgemafen Zweck ver-
wendet werden!

¢ Die Stellantriebe dirfen nur fest montiert auf der zu bewegenden Armatur
verwendet werden!

o Ebenso durfen die Stellantriebe nur entsprechend der in den technischen
Daten vorgegebenen Werte betrieben werden!

e Die Stellantriebe dirfen weder an schadhaften Zuleitungen bzw. ange-
flanschten Anlagenteilen montiert, in Betrieb genommen, noch durfen
Einstellarbeiten an ihnen vorgenommen werden! Das gleiche gilt auch
fur beschadigte Stellantriebe!

e Das Gerat darf nicht mit dem Hausmull entsorgt werden. Fur die Rick-
gabe des Altgerates nutzen Sie bitte die lhnen zur Verfugung stehenden
Ruickgabe- und Sammelsysteme.
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Ubersicht

Funktion und bestimmungsgeméBe

Verwendung

Die Stellantriebe dienen in Verbindung mit einer Luft- bzw. Gasmengenregelklappe
oder einer vergleichbaren Armatur zur Mengeneinstellung oder zur Drosselung des

Durchflusses.

Die Stellantriebe eignen sich fur alle Anwendungen, welche eine Drehbewegung mit

hoher Genauigkeit erfordern.

Die Stellantriebe sind werksseitig fur eine Drehbewegung von 0° bis 90° eingestellt.

Die Endlagen konnen frei nachgestellt werden.

Die Stellantriebe verfligen serienmallig Uber eine von aullen ablesbare Stellungsan-
zeige, eine Umschaltung zwischen Hand und Automatikbetrieb fur den Servicefall,
zwei potenzialfreie Endlagenschalter und zwei (01-15: drei) frei einstellbare potential-

freie Zusatzschalter.

Die Stellantriebe sind fur folgende Netzspannungen verfugbar:
AC: 90-260V
DC: 24V

Serienmalig verfugen die Stellantriebe Uber eine Drei-Punkt-Schritt Ansteuerung so-
wie Uber eine analoge Ansteuerung mit Stellungsrickmeldung (00-10: 0/4-20 mA)
(00-15 und 01-15: 0/4-20 mA, 0/2-10 V).

Die Stellantriebe verfugen Uber vielfaltige Einstellungsmaglichkeiten wie Drehrich-

tung, Drehmoment, Laufzeit, Mittelwertbildung, Rampe oder Hysterese.
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Ubersicht

Ubersicht und Begriffserklirung

Abbildung 1: Gerateiibersicht 00-15, stellvertretend auch fiir 00-10 und 01-15

Motor 5 CPU-Platine
Kabelverschraubungen 6 Zusatzplatine

Stellungsanzeiger 7 Basisplatine

A WO N -

Bedienelemente
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Ubersicht

Drehrichtung: Samtliche Angaben zur Drehrich-
tung sind von oben mit Sicht auf die Stellungsan-
zeige des Antriebes zu sehen.

Ein Antrieb mit der Einstellung ,Drehrichtung
rechts“ schlie3t das Stellglied aus dieser Ansicht
im Uhrzeigersinn.

Ein Antrieb mit der Einstellung ,Drehrichtung

links“ schliel3t das Stellglied aus dieser Ansicht

gegen den Uhrzeigersinn.

Die Angabe im Uhrzeigersinn wird im Folgenden mit CW abgekurzt.

Die Angabe gegen den Uhrzeigersinn wird im Folgenden mit CCW abgekirzt.

Relais bzw. Schalterausgange besitzen jeweils einen separaten Ausgang flr einen
beim Auslésen schlieBenden Kontakt und einen o6ffnenden Kontakt. SchlieBende
Kontakte werden im Folgenden mit NO (normally opened) abgekurzt.

Offnende Kontakte werden im Folgenden mit NC (normally closed) abgekiirzt.

© by Schimpf Antriebs- & Regeltechnik GmbH 12




Inbetriebnahme

Inbetriebnahme
Wichtiqg: Fiir die Inbetriebnahme sind die in diesem Dokument aufgefiihrten
A .. Sicherheitshinweise fiir die Montage und Wartung“ sowie die

,Sicherheitshinweise fiir die Inbetriebnahme* zu beachten.

Montage

Der Antrieb ist Uber die zur Verfligung stehenden Gewindebohrungen an der Flansch-

platte fest mit der zu bewegenden Armatur zu verschrauben. Die Antriebswelle ist stan-

dardmafRig mit einem Innenvierkant versehen. Die Anordnung und Dimensionierung

der Gewindebohrungen sowie des Innenvierkants sind den MaRzeichnungen sowie

den Technische Daten am Ende dieses Dokuments zu enthehmen.

Es stehen weiterhin diverse Adapter auf andere Wellenformen zur Verfugung. Eine

Ubersicht Gber die Standardadapter ist ebenfalls den MaBzeichnungen am Ende die-

ses Dokuments zu entnehmen.

Montage einer Schimpf Regelklappe

Fir die Montage eines Schimpf Antriebes
auf einer Schimpf Regelklappe wird der
AuRenvierkant am Wellendende der
Klappe in den Innenvierkant des Antrie-
bes gesteckt. Es ist darauf zu achten,
dass der Innenvierkant des Antriebes und
der AulRenvierkant der Klappe die gleiche
GroRe haben. Die Befestigung erfolgt
Uber die beiden der Klappe beiliegenden
Innensechskantschrauben. Bei der Mon-
tage ist auf die passende Stellung des An-
triebes zur Klappe zu achten (offen bzw.

geschlossen).

Sonderwellen und Adaptersets auf andere Klappen sind auf Anfrage maéglich.

© by Antriebs- & Regeltechnik Schimpf GmbH
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Inbetriebnahme

Offnen des Gehiusedeckels

Um den Gehausedeckel zu 6ffnen sind die vier 3 mm Innensechskantschrauben in den

Ecken zu losen.

Wichtiq: Bei Arbeiten am offenen Geriét sind zwingend die Sicherheitsvor-

A schriften zu beachten.

Wichtiq: Vor dem Offnen des Gehidusedeckels sind alle mit dem Antrieb ver-

A bundenen Anschlussleitungen vom Netz zu trennen!

Wichtiqg: Sobald die Einstellungsarbeiten am Gerét abgeschlossen sind oder

A unterbrochen werden, ist der Gehdusedeckel unverziiglich wieder
anzubringen.

Elektrischer Anschluss

Die Anschlussleitungen sind Uber die Kabelverschraubungen (00-10: 3 X M16x1,5, @:
5-9mm), (00-15,01-15: 2 X M20x1,5, &: 9-13mm) in das Gehause einzufihren.

Die Kabelverschraubungen sind im Anschluss fest anzuziehen. Der zuldssige Au-
Rendurmesser der eingeflihrten Kabel ist einzuhalten.

Die Anschlisse sind gemal den Angaben im Kapitel Anschlisse herzustellen.

Wichtiq: Der Schutzleiter (Klemme 6) muss immer angeschlossen sein.

A

Einstellen der Endlagen

Werksseitig sind die Endlagen fiur ,Zu“ und ,Auf* auf einen Stellbereich von ca. 90°
eingestellt. Die Positionsbestimmung erfolgt Gber das im Gerat integrierte Potentiome-
ter. Die jeweilige Position der beiden Endlagen ist dabei im Geratespeicher hinterlegt.
Bei Bedarf kdnnen die Endlagen nachjustiert werden. Der maximale Einstellwinkel be-
tragt dabei ca. 110°.

Das Einstellen der Endlagen ist im Kapitel Einstellungsbetrieb 1 unter dem Menu-
punkt Mode 9: Einstellen der Endlagen beschrieben.

© by Antriebs- & Regeltechnik Schimpf GmbH 14




Inbetriebnahme

Einrichtung der analogen Ein- und Ausgange

Der analoge Eingang (externe Sollwertvorgabe) sowie auch der analoge Aus-

gang (Stellungsriickmeldung) sind ab Werk i.d.R. auf 4-20mA eingestelit.

Nur 00-10:

Der analoge Eingang und der analoge Ausgang konnen wahlweise im 4-20 mA oder

0-20 mA Betrieb eingesetzt werden.

Nur 00-15 und 01-15:

Der analoge Eingang und der analoge Ausgang kénnen wahlweise im Strom oder
Spannungsbetrieb eingesetzt werden (0/4-20 mA oder 0/2-10 V). Vorbereitend muss
der Schalter S15 auf der Basisplatine entsprechend eingestellt werden. Mit diesem
Schalter wird der Betrieb fur die Stellungsriickmeldung zwischen Spannung und Strom

umgeschaltet.

Entweder*: Oder*:
=
DD 1: ON, 2: OFF; Strom (mA) o) S Strom (mA)
ON IlUull
D D 1: OFF, 2: ON; Spannung (V) : ?.1 Spannung (V)
R B 20ma
U

*Abhangig von der Geraterevision

In den Gerateeinstellungen muss die gewunschte Betriebsweise der analogen Schnitt-
stelle gemal den Angaben im Menupunkt Mode 1: Einstellen des Analog Signals
im Kapitel Einstellungsbetrieb 1 hinterlegt werden. Die Betriebsweise wird hierbei

gemeinsam fur Ein- und Ausgang eingestellt.

Kalibrierung der analogen Ein- und Ausgange

Der analoge Eingang sowie auch der analoge Ausgang des Antriebes werden ab
Werk bereits kalibriert ausgeliefert. Eine Nachkalibrierung der analogen Schnitt-
stelle istin der Regel nur bei sehr hohen Anforderungen an die Winkelgenauigkeit oder

© by Antriebs- & Regeltechnik Schimpf GmbH 15




Inbetriebnahme

zum Beispiel bei langen Anschlussleitungen notwendig. Die Durchfihrung der Kalib-
rierung istim Kapitel Einstellungsbetrieb 2 unter den Menupunkten Mode 2, Mode 3,

und Mode 4 beschrieben.

Bei einer Nachjustierung der Endlagen passen sich die Skalierungen der analogen
Ein- und Ausgange automatisch an die neu eingestellten Positionen fur die Endlagen
an. Eine Einstellungsénderung an den analogen Schnittstellen ist somit nicht notwen-

dig.

Einstellen der Drehrichtung

FUr einen Wechsel der Drehrichtung sind die folgenden Schritte anzuwenden:

Der Stellungsanzeiger ist von der Antriebswelle
vorsichtig abzuziehen und um 180° gedreht

wieder aufzusetzen.

Die Anderung der Einstellung fir die Drehrich-

#>~  tung ist gem3R den Angaben im Kapitel Ein-

/7

* stellungsbetrieb unter dem Menupunkt Mode

/\\/’ NI 1/} ' 2: Einstellung Drehrichtung vorzunehmen.

Abbildung 00-15 stellvertretend

Einstellen der weiteren Betriebsparameter

Die weiteren Betriebsparameter (Drehmoment, sichere Position, Laufzeit, Mittelwert-
bildung, Rampe, Hysterese und Heizung) sind entsprechend den Angaben im Kapitel

Einstellungsbetrieb 1 bei Bedarf vorzunehmen.

Einstellen der Nockenschalter

Uber die optionalen Nockenschalter kann zum Beispiel ein externes Geréat angesteuert

oder eine Zwischenstellung abgefragt werden.

© by Antriebs- & Regeltechnik Schimpf GmbH 16




Inbetriebnahme

Nur 00-10: optionale Zusatzplatine

Auf der optionalen Zusatzplatine stehen zwei zusatzliche potenzialfreie, stufenlos ein-
stellbare Nockenschalter zur Verfligung. Beide Nockenschalter werden von derselben
Nockenwelle, welche Uber zwei einstellbare Nockenscheiben N1 und N2 verfugt ge-
schaltet. Die Schaltpositionen werden Uber die Klemmen 20 bis 22 (siehe Abbildung

8: Zusatzplatine 00-10) ausgegeben.

S1

//\ S2
s o N
,/ N1 \

| | |

Abbildung 2: Ubersicht Nockenschalter 00-10

Uber die Stiftschraube S wird die Nockenwelle mit den Nockenscheiben N1 und N2
auf der Antriebswelle fixiert. Die Nockenscheibe N2 ist dabei immer fest mit der No-
ckenwelle verbunden. Uber die Justierschraube F kann die Nockenscheibe N1 relativ
zur Nockenwelle bewegt werden. Der Schalter S1 wertet die Position der Nocken-
scheibe N1 aus, der Schalter S2 dementsprechend die Position der Nockenscheibe
N2.

Die Einstellungen der Nockenscheiben fir die beiden Schalter beeinflussen sich hier-

bei gegenseitig, daher ist beim Einstellen der folgende Ablauf einzuhalten.

Einschrankung aufgrund der beengten Bauweise: Bei einem Standardoffnungswinkel
von 90° konnen nicht beide Positionen gleichzeitig unter 25° liegen. Ebenso dirfen

auch nicht beide Positionen gleichzeitig Uber 65° liegen.

Wichtiqg: Wahrend den Einstellarbeiten mit Werkzeuqg am Geriét ist die Span-
A nungsversorqgung jeweils abzustellen.

© by Antriebs- & Regeltechnik Schimpf GmbH 17



Inbetriebnahme

Die Nockenschalter des 00-10 sind auf der Unterseite der Zusatzplatine angebracht.

Die folgenden Abbildungen sind weiterhin mit Blick von Oben aus Richtung der Stel-

lungsanzeige angegeben.

h

Alle mit dem Antrieb verbundenen An-

schlussleitungen sind vom Netz zu trennen!

Uber die Justierschraube F ist die untere, diinne
Scheibe N1 der Nockenwelle mit der oberen
Scheibe N2 deckungsgleich zu bringen. Die Stift-
schraube S ist gegebenenfalls so weit zu l6sen,
dass sich die Nockenwelle auf der Antriebswelle
drehen Iasst.

Versorgungsspannung herstellen!

Durch elektrische Drehbewegung ist der Antrieb

auf die 0° Stellung zu bewegen.

Durch elektrische Drehbewegung ist die erste zu
schaltende Position anzufahren. Bei rechtsdre-
henden Antrieben ist zuerst die groRerer der bei-
den Positionen anzufahren. Bei linksdrehenden
Antrieben ist zuerst die kleinere der beiden Posi-

tionen anzufahren.

Versorgungsspannung vom Netz trennen!

Die lose Schaltnocke ist so zu drehen, dass
beide Schalter S1 und S2 nicht geschaltet sind.

© by Antriebs- & Regeltechnik Schimpf GmbH
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Inbetriebnahme

S1

1
=
£

S1

>

Die lose Schaltnocke ist nun gegen den Uhrzei-
gersinn (CCW) zu drehen, bis Schalter S1 horbar

schaltet.

Die Stiftschraube S ist fest anzuziehen.

Versorqungsspannung herstellen!

Durch elektrische Drehbewegung ist die zweite

zu schaltende Position anzufahren.

Versorqungsspannung vom Netz trennen!

© by Antriebs- & Regeltechnik Schimpf GmbH
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Inbetriebnahme

Uber die Justierschraube F wird die diinne No-
ckenscheibe N1 so weit gedreht, bis der Schalter
| Ny  S2 horbar schaltet
? /,/ Versorgungsspannung herstellen!
:

P

N
NS

- Durch elektrische Drehbewegung sind die einge-

stellten Schaltpositionen zu Uberprufen.

Uber den Schalter S16 kann eingestellt werden,
ob sich die beiden Nockenschalter S1 und S2 als
Offner (NC) oder SchlieBer (NO) verhalten.

L2

Switch S 16
Pos 1: Switch S1 & S2 = NC
Pos 2: Switch S1 & S2 = NO

Nur 00-15: optionale Zusatzplatine

Auf der optionalen Zusatzplatine stehen zwei zusatzliche potenzialfreie, stufenlos ein-
stellbare Nockenschalter zur Verfligung. Beide Nockenschalter werden von derselben
Nockenwelle, welche Uber zwei einstellbare Nockenscheiben N1 und N2 verfligt ge-
schaltet. Die Schaltpositionen werden uUber die Klemmen 20 bis 25 (siehe Abbildung

11: Zusatzplatine 00-15) ausgegeben.

81/"/\ S2
s \,7/ &
-

N2
/
N1

Abbildung 3: Ubersicht Nockenschalter 00-15
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Inbetriebnahme

Uber die Stiftschraube S wird die Nockenwelle mit den Nockenscheiben N1 und N2
auf der Antriebswelle fixiert. Die Nockenscheibe N2 ist dabei immer fest mit der No-
ckenwelle verbunden. Uber die Justierschraube F kann die Nockenscheibe N1 relativ
zur Nockenwelle bewegt werden. Der Schalter S1 wertet die Position der Nocken-
scheibe N1 aus, der Schalter S2 dementsprechend die Position der Nockenscheibe
N2.

Die Einstellungen der Nockenscheiben flur die beiden Schalter beeinflussen sich hier-

bei gegenseitig, daher ist beim Einstellen der folgende Ablauf einzuhalten.

Einschrankung aufgrund der beengten Bauweise: Bei einem Standardoffnungswinkel
von 90° konnen nicht beide Positionen gleichzeitig unter 25° liegen. Ebenso durfen

auch nicht beide Positionen gleichzeitig Uber 65° liegen.

Wichtiqg: Wéhrend den Einstellarbeiten mit Werkzeug am Gerét ist die Span-
A nungsversorqung jeweils abzustellen.
2 Alle mit dem Antrieb verbundenen An-

schlussleitungen sind vom Netz zu trennen!

Uber die Justierschraube F ist die untere, diinne

Scheibe N1 der Nockenwelle mit der oberen

Scheibe N2 deckungsgleich zu bringen. Die Stift-

, schraube S ist gegebenenfalls so weit zu l6sen,

N ~__— N2 dass sich die Nockenwelle auf der Antriebswelle

= ? ] N1 drehen Iasst.
]

] Versorqungsspannung herstellen!

Durch elektrische Drehbewegung ist der Antrieb

auf die 0° Stellung zu bewegen.
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Inbetriebnahme

Durch elektrische Drehbewegung ist die erste zu

S1

<. ) &52 schaltende Position anzufahren. Bei rechtsdre-
/ henden Antrieben ist zuerst die groRRerer der bei-
m den Positionen anzufahren. Bei linksdrehenden
Antrieben ist zuerst die kleinere der beiden Posi-

tionen anzufahren.

j Versorqungsspannung vom Netz trennen!

sS1 Die lose Schaltnocke ist so zu drehen, dass

7\
\’\7 sz beide Schalter S1 und S2 nicht geschaltet sind.

s1 Die lose Schaltnocke ist nun gegen den Uhrzei-

\C/f %2 gersinn (CCW) zu drehen, bis Schalter S2 horbar
schaltet.

Die Stiftschraube S ist fest anzuziehen.

S
F

N :
“\NN \?

© by Antriebs- & Regeltechnik Schimpf GmbH 22




Inbetriebnahme

Versorqungsspannung herstellen!

S1
N\

aY

Durch elektrische Drehbewegung ist die zweite

zu schaltende Position anzufahren.

h

2 Versorgungsspannung vom Netz trennen!

Uber die Justierschraube F wird die diinne No-
ckenscheibe N1 so weit gedreht, bis der Schalter
| Ny S1horbar schaltet
? /// N1 Versorqungsspannung herstellen!
T

- Durch elektrische Drehbewegung sind die einge-

stellten Schaltpositionen zu Uberprufen.

Nur 01-15: optionale Zusatzschalter

Wichtiqg: Wéhrend den Einstellarbeiten mit Werkzeuqg am Gerét ist die Span-
A nungsversorqung jeweils abzustellen.

Die gewiinschte Position ist anzufahren. Uber die Stiftschraube S sind die Nocken auf
der Welle zu befestigen. Die Feinjustierung erfolgt mit einem Schraubendreher an Jus-
tierschraube F. Hierzu die Justierschraube F drehen, bis ein leichtes Klicken des
Schalters zu héren ist. Die Schaltpositionen werden tber die Klemmen 20 bis 28 aus-

gegeben.
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Inbetriebnahme

Abbildung 4: optionale Zusatzschalter 01-15

Betriebsbereitschaft

Far die Herstellung der Betriebsbereitschaft ist der Drehschalter Mode (siehe Abbil-
dung 1) auf Position ,,0“ einzustellen.

Der Drehschalter Parameter ist auf die gewlnschte Betriebsart entsprechend den An-

gaben im Kapitel Normalbetrieb einzustellen.

Parameter
Mode| O 1 2 3 4 5 6 7 8
Zweipunkt | Zweipunkt
Ruhe
Regelung Regelung | 3 Punkt | Handfahrt | (Eindraht) | mit Zwi-
bzw. 3 Punkt .
Analog - .| Analog, Schritt | Endschal- schenpo-
0 de- | Handfahrt : Schritt mit 7 ; ) o
. mit Enable ig- | Enable ig- | ter igno- sition
akti- Enable . : . .
X Enable norieren norieren rieren (Zwei-
viert
draht)

Der Gehausedeckel ist zu schlieRen und die vier 3 mm Innensechskantschrauben in

den Ecken sind anzuziehen. Es ist auf einen korrekten Sitz der Dichtung zu achten.

Wichtiq: Vor dem SchlieBen des Gehdusedeckels sind alle mit dem Antrieb
A verbundenen Anschlussleitungen vom Netz zu trennen!

Die Installation ist einem Funktionstest zu unterziehen.
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Anschliisse

Anschliisse

Beim Anschlie3en der Stellantriebe sind die nationalen Vorschriften flr die Ausflihrung
von Elektroinstallationen zu beachten. Die Stellantriebe dirfen nur von einer qualifi-
zierten Elektrofachkraft angeschlossen werden. Beachten Sie den in der Haube ein-
gelegten Anschlussplan und die au3en am Stellantrieb angegebenen technischen An-

gaben.

S10  S11 S12 LED1 S13 LED2 S14 LED3 LED4 LED5 LED8

BT ¢ 4l A 4 4 4 4

motor poti mode parameter prog auto/ power error

enable

analogue + -

&

00-10:

01| et 1T

[ele]e] [e]ele] [e]e[e] [e[elele] [ele]e] [e]ele]
123 456 789 10111213 141516 171819 . _ 202122 L
- Jzw O o ) i !
52% & 232 ;5%’0 232 232 : P2 |
OO0 s © Q- EO o o ! 1KQ |
90.. 260V — W = i
£OW  vAx 2 O MIN 17 |e[e]e[o]o]o] [elele] |
-zZo Q0 pera- ! 202122232425 293031
Analog o Position ¢35 3PT tion Position e e —-—-—-—-—-—'-I
DCMes O Control . S1 s2 S P2
8. 507 Direction | Port11 | Port13 | ' © 1Ka |
Right Close | Open | = [o[e]e[e]elelelole] [e[ele] !
Left Open Close | | 202122232425262728 293031 |

Abbildung 5: Stromlaufplan, vereinfacht
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Anschliisse

Anschlussschema 00-10

AC version | DC version
Doo (g ; &1 |6-PE | PE
off J.054 8 i el [5-N | GND (24V)
. LSl |4-L0-260v) |+ (24V)
O

3 - Analog IN (4-20mA, 0-20 mA)
2 - Analog Ground
1 - Analog OUT (4-20mA, 0-20 mA)

Abbildung 6: Basisplatine 00-10

rotary switch S11 Parameter rotary switch $10 Mode

LED 1 Prog.

19 - Relais R3 Min NO
18 - Relais R3 Min C
17 - Relais R3 Min NC

16 - Relais R2 Operational NO

15 - Relais R2 Operational C

14 - Relais R2 Operational NC
13-3PTG

12 - Enable

11-3PT D

10 - 3PT/Enable DC: GND | AC: N

Button $12 Prog.

Button S13 (:

Button S14 )

POOOODOD

LED 5 Power
*a 9 - Relais R1 Max NO

8 - Relais R1 Max C
7 — Relais R1 Max NC

LED 6 Error
LED 4 Auto/Enable

Abbildung 7: CPU-Platine 00-10
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Anschliisse

O Switch S1

Switch S 16
Pos 1: Switch S1 & S2=NC
Pos 2: Switch S1 & S2 = NO

22 - Switch S2 NC / NO
21 - Switch §1 & §2 COM
20 — Switch S1 NC / NO

Abbildung 8: Zusatzplatine 00-10

Anschlussschema 00-15

DIP Switch 515 Analog DD 1: ON, 2: OFF; Current active

un 1: OFF, 2: ON; Voltage active

Voltage active (V)

Current active (mA)

o
o] D ° o
O ., - O | acversion
o
)
B =yl - PE
S|l 5-N
S| 4 - L (90..260V)
ila
4 O
-!-1—3
=
=
E)|| 2 - Analog Ground
o
=

| DC Version

| PE
| GND (24V)
| +(24V)

3 - Analog IN (0/4-20 mA, 0/2-10 V)

1 - Analog OUT (0/4-20 mA, 0/2-10 V)

Abbildung 9: Basisplatine 00-15 (Ausfiihrung S$15 abhangig von der Geraterevision)
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Anschliisse

Button S12 Prog.

Button $13 G

Button $14 )

rotary switch S11 Parameter

/ rotary switch S10 Mode

e oo s r —
P—dPF~9 d/5s\k o \.Sg_‘ 31-m_ .
LED 1 Prog. ~ Q g : :: O Syl 30- N~ POttl‘ |
LED2 G T 187 PNOY) = 29..;  (optional)
LED3 D I"IIII'II _“ - I e =] 19 - Relais R3 Min NO
= UEIENEY @ E e 18 - Relais R3 Min C
= =N CHS 17 - Relais R3 Min NC
LED 5 Power |8 — _ ’
LED 4 Auto/Enable 8 o = 16 - Relais R2 Operational NO
8 9 E = 15 - Relais R2 Operational C
o
':3 ] C @ 14 - Relais R2 Operational NC
“ oo = 13-3PTG
HD @ 12 - Enable
%P = 11-3PT )
] - 10 - 3PT/Enable DC: GND | AC: N
O e 3 % 9 - Relais R1 Max NO
S L =) 8 - Relais R1 Max C
0l Y | Z : Y _ .
- +65 7 — Relais R1 Max NC

LED 6 Error

Abbildung 10: CPU-Platine 00-15

O

Switch 1

O
Switch 2 ‘

=4
S
S
=4
S
S

25 - Switch S2 NO
24 - Switch S2 C
23 - Switch S2 NC
22 - Switch S1 NO
21 - Switch 81 C
20 - Switch S1 NC

AT

Abbildung 11: Zusatzplatine 00-15
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Anschliisse

Anschlussschema 01-15

O
O

{3 O[Da |

oo o ) =

[ ]
[ ]

O

~

oo O

T
fe.e.0.0.0.0]

O

= O

POD

B (e

DIP Switch S15 Analog_/

——
nu 1: ON, 2: OFF; Current active

un 1: OFF, 2: ON: Voltage active

AC Version | DC Version
6 - PE | PE
5-N | GND (24V)

4-1(90.260V) |+ (24V)

3 - Analog IN (0/4-20 mA, 0/2-10 V)
2 - Analog Ground
1 - Analog OUT (0/4-20 mA, 0/2-10 V)

Abbildung 12: Basisplatine 01-15

LED 1 Prog. f

Button S12 Prog.
Button $13 G
Button 514 D

rotary switch S11 Parameter

/ rotary switch $10 Mode

LED2 G

LED3 3

IIE-IIII]II!"'II

<
[+] o

LED 4 Auto/Enable

o

31 -l
30.- ™M™ Poti

29 (optional)

00no0an
REMET

L

19 - Relais R3 Min NO
18 - Relais R3 Min COM
17 - Relais R3 Min NC

000ao0a0
ENET

L

16 - Relais R2 Operational NO
15 - Relais R2 Operational COM
14 — Relais R2 Operational NC
13-3PTG

12 - Enable

1-3PT D

10 - 3PT/Enable DC: GND | AC: N

0 00a0an
AN
Trororog

9 - Relais R1 Max NO
8 - Relais R1 Max COM

DPOPDODODODODODDPDOD

7 - Relais R1 Max NC

LED 6 Error /

Direction | Port 11 | Port 13
Right Close QOpen
Left Open Close

Abbildung 13: CPU-Platine 01-15
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Anschliisse

Beschreibung der Anschliisse 00-10, 00-15 und 01-15

Wichtiq:
A Steuer- und Regelleitungen sind geschirmt auszufiihren.
Klemme: An Klemme 1 der Basisplatine wird das Analogsignal (Strom/Spannung)
1 der Stellungsrickmeldung ausgegeben. Der Bezug des Analogsignals

liegt an Klemme 2 an.

Stromquelle: max. 12V Ausgangsspannung, Blrde max. 500 Q
Spannungsquelle: max. 12V Ausgangsspannung, max. 30mA Strom
Klemme: An dieser Klemme wird das Bezugspotential GND fur Ein- und Aus-
2 gangssignalleitungen (Klemmen 1 und 3) angeschlossen.
Die Masse ist nicht galvanisch getrennt zur DC Versorgungsspannung.
Zu PE liegt eine Trennung vor.
Klemme: An Klemme 3 der Basisplatine wird die externe Sollwertvorgabe
3 (Strom/Spannung) angeschlossen. Der Bezug des Analogsignals liegt
an Klemme 2 an.
Max. Eingangsspannung: 12V, Stromeingang: Burde: 500 Q
Klemme: DC Geratevariante (18..30 V DC):
4 An dieser Klemme wird der positive Leiter der DC Versorgungsspannung
angeschlossen.
Mit ihr wird der Antrieb mit einer Dauerspannung versorgt.
AC Geratevariante (90..260 V AC):
An dieser Klemme wird die Phase der Netzspannung angeschlossen.
Mit ihr wird der Antrieb mit einer Dauerspannung versorgt.
Klemme: DC Geratevariante (18..30 V DC):
5 An dieser Klemme wird die Masse der Versorgungsspannung ange-
schlossen.
AC Geratevariante (90..260 V AC):
An dieser Klemme wird der Neutralleiter der Netzspannung angeschlos-
sen.
Klemme: An dieser Klemme wird der Schutzleiter angeschlossen.
6
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Anschliisse

Wichtiq:

A

Wichtiq:

A

Klemmen:
7,8,9

Klemme:
10

Wichtiq:

A

Der Schutzleiter muss bei der DC sowie auch der AC Variante im-

mer angeschlossen sein.

Bei der DC Gerétevariante darf niemals Wechselspannung an die

Klemmen 4 und 5 angeleqt werden sowie umgekehrt! Zerstorungs-

gefahr!
Relaisausgang R1 ,Max Position*

Dieses Relais schaltet, wenn der Antrieb die Maximalposition erreicht
hat.

Klemme 7: Offner (NC)

Klemme 8: Bezugspotenzial (COM)

Klemme 9: Schlielzer (NO)
Schaltleistung AC: Max. 250V, 500mA, ohmsche Last
Schaltleistung DC: Max. 220V, 500mA, ohmsche Last
An dieser Klemme wird das Bezugspotential flr die Drei-Punkt-Schritt
Steuerung und das Freigabesignal (Klemmen 11, 12 und 13) ange-
schlossen ( DC Variante: GND, AC Variante: N).
Bei der DC Gerétevariante ist eine Gleichspannung (18-30 V DC) an

die Klemmen 11, 12 und 13 anzulegen!

Bei der AC Gerétevariante ist eine Wechselspannung (90..260 VAC)

an die Klemmen 11, 12 und 13 anzulegen!
AC Variante: 90..260VAC, max. Strom 5mA
DC Variante: 18..30V, max. Strom 10mA
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Anschliisse

Klemme:
11

Klemme:
12

Klemme:
13

Betriebsart ,,Drei-Punkt-Schritt*:

Wird an dieser Klemme eine Spannung angelegt, bewirkt dies eine Dreh-

bewegung des Antriebs im Uhrzeigersinn (CW) D Bei einem Antrieb
mit ,Drehrichtung rechts“ entspricht dies der Funktion ,close®, bei einem
Antrieb mit ,Drehrichtung links“ der Funktion ,open®. Wird die Spannung
unterbrochen, oder die Endlage erreicht stoppt die Drehbewegung.

Betriebsart ,,Zweipunkt“:

Wird an dieser Klemme eine Spannung angelegt, fahrt der Antrieb auf
die ,AUF“ Position. Wird die Spannung unterbrochen, fahrt der Antrieb
auf die ,ZU“ Position (nur Zweipunkt mit Zwischenposition: Liegt dabei
Spannung an Klemme 13 an, fahrt der Antrieb auf die einprogrammierte
Zwischenposition).

(Bezugspotential: Klemme 10)

Freigabesignal: Wird an dieser Klemme eine Spannung angelegt, be-
wirkt dies abhangig von der eingestellten Betriebsart eine Freigabe des
an der Klemme 3 angelegten Sollwertes (Betriebsart ,Regelung®) oder
eine Freigabe der Klemmen 11 und 13 (Betriebsart ,Drei-Punkt-Schritt®),
(Bezugspotential: Klemme 10).

Betriebsart ,,Drei-Punkt-Schritt“:

Wird an dieser Klemme eine Spannung angelegt, bewirkt dies eine Dreh-

bewegung des Antriebs gegen den Uhrzeigersinn (CCW) G Bei einem
Antrieb mit ,Drehrichtung rechts® entspricht dies der Funktion ,open®, bei
einem Antrieb mit ,Drehrichtung links“ der Funktion ,close®. Wird die
Spannung unterbrochen, oder die Endlage erreicht stoppt die Drehbe-
wegung.

Betriebsart ,,Zweipunkt mit Zwischenposition*:

Wird an dieser Klemme eine Spannung angelegt und an Klemme 11 liegt
keine Spannung an, fahrt der Antrieb auf die einprogrammierte Zwi-
schenposition. Liegt keine Spannung an verhalt sich der Antrieb geman
dem Zustand an Klemme 11.

(Bezugspotential: Klemme 10)
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Anschliisse

Klemmen: Relaisausgang R2 ,Betriebsbereit”
14,15,16 Dieses Relais schaltet, wenn der Antrieb betriebsbereit ist und fallt, ab,
wenn der Antrieb nicht betriebsbereit ist oder ein Fehler vorliegt.
Klemme 14:  Offner (NC)
Klemme 15:  Bezugspotenzial (COM)
Klemme 16:  SchlielRer (NO)
Schaltleistung AC: Max. 250V, 500mA, ohmsche Last
Schaltleistung DC: Max. 220V, 500mA, ohmsche Last
Klemmen: Relaisausgang R3 ,Min Position®
17,18,19 Dieses Relais schaltet, wenn der Antrieb die Minimalposition erreicht
hat.
Klemme 17:  Offner (NC)
Klemme 18:  Bezugspotenzial (COM)
Klemme 19:  SchlieRer (NO)
Schaltleistung AC: Max. 250V, 500mA, resistive Last
Schaltleistung DC: Max. 220V, 500mA, resistive Last

Beschreibung der optionalen Anschliisse 00-10

Klemmen: potenzialfreier Ausgang Schalter 1 & 2

20,21,22 ” ,
Offner (NC) bzw. SchlielRer (NO) von Schal-

ter 1

Klemme 20:

Klemme 21: Bezugspotenzial (COM) von Schalter 1 & 2
Offner (NC) bzw. SchlieRer (NO) von Schal-
ter 2

Klemme 22:

Funktion Offner (NC) bzw. SchlieRer (NO) ist abhéngig von Stellung des

Wabhlschalters S 16 auf der Zusatzplatine.

Schaltleistung AC: Max. 250V, 500mA, ohmsche Last
Max. 250V, 250mA, induktive Last
Schaltleistung DC: 30V, 1000mA, ohmsche Last

Max. 125V, 100mA, ohmsche Last
30V, 500mA, ohmsche Last
Max. 125V, 30mA, ohmsche Last
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Beschreibung der optionalen Anschliisse 00-15

Klemmen:

20,21,22

Klemmen:

23,24,25

Klemmen:

29,30,31

potenzialfreier Ausgang Schalter 1
Klemme 20:  Offner (NC) von Schalter 1
Klemme 21:  Bezugspotenzial (COM) von Schalter 1
Klemme 22:  SchlielRer (NO) von Schalter 1

Schaltleistung AC: Max. 250V, 500mA, ohmsche Last
Max. 250V, 250mA, induktive Last
Schaltleistung DC: 30V, 1000mA, ohmsche Last

Max. 125V, 100mA, ohmsche Last
30V, 500mA, ohmsche Last
Max. 125V, 30mA, ohmsche Last
potenzialfreier Ausgang Schalter 2
Klemme 20:  Offner (NC) von Schalter 2
Klemme 21:  Bezugspotenzial (COM) von Schalter 2
Klemme 22:  SchlieRer (NO) von Schalter 2

Schaltleistung AC: Max. 250V, 500mA, ohmsche Last
Max. 250V, 250mA, induktive Last
Schaltleistung DC: 30V, 1000mA, ohmsche Last

Max. 125V, 100mA, ohmsche Last
30V, 500mA, ohmsche Last
Max. 125V, 30mA, ohmsche Last
Potentiometer P2 1KY/ ca. 110°, ohne Endanschlag
Klemme 29:
Klemme 30: N

Klemme 31:
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Beschreibung der optionalen Anschliisse 01-15

Klemmen:
20,21,22

Klemmen:

23,24,25

Klemmen:

26,27,28

Klemmen:

29,30,31

potenzialfreier Ausgang Schalter 1

Klemme 20:  Offner (NC) von Schalter 1
Klemme 21:  Bezugspotenzial (COM) von Schalter 1
Klemme 22: Schlie3er (NO) von Schalter 1

Schaltleistung AC: Max. 250V, 500mA, ohmsche Last
Max. 250V, 250mA, induktive Last
Schaltleistung DC: 30V, 1000mA, ohmsche Last

Max. 125V, 100mA, ohmsche Last

30V, 500mA, ohmsche Last

Max. 125V, 30mA, ohmsche Last
potenzialfreier Ausgang Schalter 2

Klemme 20:  Offner (NC) von Schalter 2
Klemme 21:  Bezugspotenzial (COM) von Schalter2
Klemme 22:  SchlielBer (NO) von Schalter 2

Schaltleistung AC: Max. 250V, 500mA, ohmsche Last
Max. 250V, 250mA, induktive Last
Schaltleistung DC: 30V, 1000mA, ohmsche Last

Max. 125V, 100mA, ohmsche Last

30V, 500mA, ohmsche Last

Max. 125V, 30mA, ohmsche Last
potenzialfreier Ausgang Schalter 3

Klemme 20:  Offner (NC) von Schalter 3
Klemme 21:  Bezugspotenzial (COM) von Schalter 3
Klemme 22:  SchlielBer (NO) von Schalter 3

Schaltleistung AC: Max. 250V, 500mA, ohmsche Last
Max. 250V, 250mA, induktive Last
Schaltleistung DC: 30V, 1000mA, ohmsche Last

Max. 125V, 100mA, ohmsche Last
30V, 500mA, ohmsche Last
Max. 125V, 30mA, ohmsche Last
Potentiometer P2 1KQ/ ca. 110°, ohne Endanschlag
Klemme 29:
Klemme 30:  ®

Klemme 31:
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Bedienung

Wichtiq:

A

Wichtiq:

A

Wichtiq:

A

Wichtiq:

A

Bedienung

Bei der Arbeit an geb6ffneten und betriebsbereiten Stellantrieben
besteht die Gefahr, das spannungsfiihrende Teile (24/115/230/400V

AC~) beriihrt werden kénnen! Das Montagepersonal muss deshalb

entsprechend qualifiziert sein und sich dieser potenziellen Gefahr

bewusst sein!

Bei der Arbeit an geoffneten und betriebsbereiten Stellantrieben

darf keine Spannung an den Klemmen 7 bis 25 anliegen!

Sobald die Einstellungsarbeiten am Geréat abgeschlossen sind oder

unterbrochen werden, ist der Gehdusedeckel unverziiglich wieder

anzubringen.

Bei der Arbeit an geoffneten und betriebsbereiten Stellantrieben

diirfen nur die 3 Bedientasten sowie die 2 Drehschalter bedient wer-

den. Fiir alle weiteren Arbeiten am ge6ffneten Stellantrieb sind alle

mit dem Antrieb verbundenen Anschlussleitungen vom Netz zu

trennen!

Die Bedienung erfolgt im Wesentlichen Uber die drei Taster S 12 ,,PROG*, S13 G

und S14 D sowie Uber die zwei Drehwahlschalter S10 ,,Mode“ und S11 ,,Parameter*
(siehe auch: Abbildung 1: Gerateubersicht 00-15, stellvertretend):

S14 S13 S12 S 11
PARAMETER

Die Drehwahlschalter sind Uber einen Schlitzschraubenzieher (zum Beispiel 2,4 X 50)

zu bedienen. Geratezustande werden Uber mehrere LEDs signalisiert.
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Bei der Bedienung des Stellantriebes wird zwischen zwei unterschiedlichen Betriebs-

zustanden unterschieden: Normalbetrieb und Einstellungsbetrieb.

Im Normalbetrieb wird der Antrieb abhangig von den vorgenommenen Einstellungen

gemal’ den anliegenden Eingangssignalen gesteuert.

Im Einstellungsbetrieb werden Einstellungsanderungen wie zum Beispiel die Ande-

rung der Laufzeit oder die Kalibrierung fur die Analogsignale vorgenommen.

Beschreibung der Bedienelemente

Drehschal-
ter S10
,Mode*

Drehschal-
ter S11
,Parame-

ter
PARAMETER

Taster S12
,PROG*
Taster S13

G

Mit der Einstellung Mode "0" befindet sich der Antrieb im Normalbetrieb.
In diesem Modus kann uber den Drehschalter Parameter die ge-
wunschte Betriebsart ausgewahlt werden. Sobald ein Mode ungleich "0"

gewahlt wird, befindet sich der Antrieb im Einstellungsbetrieb.

Im Normalbetrieb wird GUber den Drehschalter Parameter die gewunschte
Betriebsart ausgewahlt.
Im Einstellungsbetrieb wird Uber den Drehschalter Parameter der ge-

wunschte Wert ausgewahlt.

Wahrend des Einstellungsbetriebes werden getatigte Einstellungen Gber
ein langes Drucken dieses Tasters bestatigt.
In den Betriebsarten ,Handfahrt* und ,Handfahrt Endschalter ignorieren®

wird eine Drehbewegung des Antriebs gegen den Uhrzeigersinn (CCW)

G gestartet. Wird der Taster losgelassen, oder die Endlage erreicht (nur
Betriebsart ,Handfahrt“) stoppt die Drehbewegung.
Wahrend des Einstellungsbetriebes ist der Taster gegebenenfalls mit

Sonderfunktionen belegt.
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Taster S14

D

LED 1
, PROG*
Rot

LED ZG

Griin

LED 39

Grin

LED 2 und
3

LED 4
,Enable*
Grin
LED 5
,Power*
Grin
LED 6
»Error®
Rot

In den Betriebsarten ,Handfahrt* und ,Handfahrt Endschalter ignorieren®

wird eine Drehbewegung des Antriebs im Uhrzeigersinn (CW) D ge-
startet. Wird der Taster losgelassen, oder die Endlage erreicht (nur Be-
triebsart ,Handfahrt®) stoppt die Drehbewegung.

Wahrend des Einstellungsbetriebes ist der Taster gegebenenfalls mit
Sonderfunktionen belegt.

Diese LED leuchtet dauerhaft, solange sich der Antrieb im Einstellungs-
betrieb befindet.

Ein Blinken dieser LED bestatigt Einstellungsanderungen durch den
Taster ,PROG" wahrend des Einstellungsbetriebes.

Im Normalbetrieb signalisiert diese LED eine Drehbewegung des An-

triebs gegen den Uhrzeigersinn (CCW) G :
Wahrend des Einstellungsbetriebes ist die LED gegebenenfalls mit Son-
derfunktionen belegt.

Im Normalbetrieb signalisiert diese LED eine Drehbewegung des An-

triebs im Uhrzeigersinn (CW) D

Wahrend des Einstellungsbetriebes ist die LED gegebenenfalls mit Son-
derfunktionen belegt.

Im Einstellungsbetrieb: Fir MODE 1-8 zeigt Blinkcode beider LEDs die
aktuelle Parameter-Einstellung an (ab Q3/2025)

Diese LED leuchtet dauerhaft, sobald eine Spannung an Klemme 12
(Freigabesignal) anliegt und eine Betriebsart eingestellt ist, welche das
Freigabesignal berucksichtigt.

Diese LED leuchtet dauerhaft, sobald Betriebsspannung am Antrieb an-

liegt.

Diese LED leuchtet dauerhaft, wenn der Antrieb nicht betriebsbereit ist

oder ein Fehler vorliegt.
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Schalter
S15
»Analog“

Nur 00-15 und 01-15: Mit diesem Schalter wird der Betrieb fiir die ext.

Sollwertvorgabe und die Stellungsrickmeldung zwischen Spannung und
Strom umgeschaltet.

Entweder*: Oder*:
1o

ON i ; n]; i
il g 1: ON, 2: OFF: Strom (mA) JGE o Strom (mA)

. S

ON 1oV
Dn 1: OFF, 2: ON; Spannung (V) :3:'1".: Spannung (V)

= 0 = 20mA

*Abhangig von der Geraterevision

Wichtiq:

Es muss zusétzlich die passende Einstellung im Mode 1: , Einstel-

lung Analog Signal® vorgenommen werden.
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Normalbetrieb

Mit der Position "0" am Drehschalter "Mode" befindet sich der Antrieb im Normalbe-
trieb. In diesem Modus kann Uber den Drehschalter ,Parameter” die gewunschte Be-

triebsart ausgewahlt werden.

Parameter 0: Betriebsart Ruhe bzw. deaktiviert
Der Antrieb befindet sich im Ruhemodus. Unabhangig von den anliegenden Eingangs-

signalen bewegt sich der Antrieb nicht. Das Relais ,Betriebsbereit ist nicht geschalten.

Parameter 1: Betriebsart Handfahrt

Der Antrieb kann nur Uber die beiden Taster G und 9 bewegt werden. Wird die mi-
nimale oder maximale Endlage erreicht stoppt die Drehbewegung.

Das Relais ,Betriebsbereit” ist nicht geschalten.

Parameter 2: Betriebsart Regelung mit Sollwertfreigabe
Liegt eine Spannung an der Klemme 12 (Freigabesignal) an befindet sich der Antrieb
in der Betriebsart Regelung. Der Antrieb fahrt die Position gemal® dem analogen

Eingangssignal an Klemme 3 an.

Liegt keine Spannung an der Klemme 12 (Freigabesignal) an, befindet sich der Antrieb

in der Betriebsart Drei-Punkt-Schritt: Wird an Klemme 11 eine Spannung angelegt,

bewirkt dies eine Drehbewegung des Antriebs im Uhrzeigersinn (CW) a . Wird an
Klemme 11 die Spannung unterbrochen, oder die Endlage erreicht stoppt die Drehbe-

wegung. Wird an Klemme 13 eine Spannung angelegt, bewirkt dies eine Drehbewe-
gung des Antriebs gegen den Uhrzeigersinn (CCW) G . Wird an Klemme 13 die Span-
nung unterbrochen, oder die Endlage erreicht stoppt die Drehbewegung.

Das Relais ,Betriebsbereit” ist geschalten.

Parameter 3: Betriebsart Drei-Punkt-Schritt mit Freigabe
Liegt eine Spannung an der Klemme 12 (Freigabesignal) an, befindet sich der Antrieb
in der Betriebsart Drei-Punkt-Schritt. Wird an Klemme 11 eine Spannung angelegt,
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bewirkt dies eine Drehbewegung des Antriebs im Uhrzeigersinn (CW) a . Wird an
Klemme 11 die Spannung unterbrochen, oder die Endlage erreicht stoppt die Drehbe-

wegung. Wird an Klemme 13 eine Spannung angelegt, bewirkt dies eine Drehbewe-
gung des Antriebs gegen den Uhrzeigersinn (CCW) G . Wird an Klemme 13 die Span-

nung unterbrochen, oder die Endlage erreicht stoppt die Drehbewegung.

Liegt keine Spannung an der Klemme 12 (Freigabesignal) an, befindet sich der Antrieb
im Ruhemodus. Unabhangig von den weiteren anliegenden Eingangssignalen be-

wegt sich der Antrieb nicht.
Das Relais ,Betriebsbereit” ist geschalten.

Parameter 4: Betriebsart Regelung
Der Antrieb befindet sich in der Betriebsart Regelung. Der Antrieb fahrt die Position

gemal dem analogen Eingangssignal an Klemme 3 an.
Das Relais ,Betriebsbereit® ist geschalten.

Parameter 5: Betriebsart Drei-Punkt-Schritt
Der Antrieb befindet sich in der Betriebsart Drei-Punkt-Schritt: Wird an Klemme 11

eine Spannung angelegt, bewirkt dies eine Drehbewegung des Antriebs im Uhrzeiger-

sinn (CW) D . Wird an Klemme 11 die Spannung unterbrochen, oder die Endlage

erreicht stoppt die Drehbewegung. Wird an Klemme 13 eine Spannung angelegt, be-

wirkt dies eine Drehbewegung des Antriebs gegen den Uhrzeigersinn (CCW) G . Wird
an Klemme 13 die Spannung unterbrochen, oder die Endlage erreicht stoppt die Dreh-

bewegung.
Das Relais ,Betriebsbereit” ist geschalten.

Parameter 6: Betriebsart Handfahrt Endschalter ignorieren

Der Antrieb kann nur Uber die beiden Taster G und D frei bewegt werden. Die Dreh-

bewegung berucksichtigt nicht die Lage der Endlagenschalter. Es ist darauf zu achten,
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dass beim Verlassen des eingestellten Bewegungsbereiches keine Gefahrensituation
entstehen kann (Z.B. durch Bewegen des Stellgliedes auf einen mechanischen An-
schlag).

Das Relais ,Betriebsbereit” ist nicht geschalten.

Parameter 7: Betriebsart Zweipunkt (Eindraht)

Der Antrieb befindet sich in der Betriebsart Zweipunkt (Eindraht): Liegt an Klemme 11
eine Spannung an, fahrt der Antrieb auf die ,AUF“ Position. Liegt an Klemme 11
keine Spannung an, fahrt der Antrieb auf die ,ZU“ Position.

Das Relais ,Betriebsbereit” ist geschalten.

Parameter 8: Betriebsart Zweipunkt mit Zwischenposition (Zweidraht)

Der Antrieb befindet sich in der Betriebsart Zweipunkt mit Zwischenposition: Liegt an
Klemme 11 eine Spannung an, fahrt der Antrieb immer auf die ,AUF“ Position. Liegt
an Klemme 11 keine und an Klemme 13 keine Spannung an, fahrt der Antrieb auf
die ,ZU“ Position. Liegt an Klemme 13 eine und an Klemme 11 keine Spannung an,
fahrt der Antrieb auf die einprogrammierte Zwischenposition. Die Zwischenposition
wird Uber Mode 9: Parameter 3 einprogrammiert.

Das Relais ,Betriebsbereit” ist geschalten.

Parameter 9:
Der Parameter 9 ist nicht belegt. Der Antrieb befindet sich im Ruhemodus. Unabhangig
von den anliegenden Eingangssignalen bewegt sich der Antrieb nicht. Das Relais ,Be-

triebsbereit” ist nicht geschalten.
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Einstellungsbetrieb 1

Sobald ein Mode ungleich "0" gewahlt wird, befindet sich der Antrieb im Einstel-
lungsbetrieb 1. Die LED ,PROG" leuchtet dauerhaft. Das Relais ,Betriebsbereit® ist
nicht geschalten. Gewunschte Einstellungen werden Uber den Drehschalter "Parame-
ter" ausgewahlt und durch langes Dricken der Taste "Prog" bestatigt (LED "Prog"
blinkt kurz). Die getatigten Einstellungen werden erst endgliltig in den Geratespeicher
ubertragen, wenn der Drehschalter ,Mode* auf ,,0“ zurtckgestellt wird. (LED "Prog"
blinkt kurz). Der Antrieb kehrt dann in den Normalbetrieb zurlick (Ausnahme: Kalibrier-
werte fur die Endlagenschalter werden sofort gespeichert). Einstellungen wie Drehmo-
ment, Laufzeit, Mittelwertbildung, Hysterese und Rampe beeinflussen sich zum Telil
gegenseitig. Passend zu den Anforderungen der Anwendung muss fur einen ord-
nungsgemalen Betrieb eine sinnvolle Kombination dieser Einstellungen gewahlt wer-
den. Werden unzuléssige Werte fiir die Einstellung ausgewanhlt erfolgt keine Uber-
nahme dieser Werte.

Eine Ubersicht tiber die entsprechenden Parameter fiir die einzelnen Einstellungsmég-
lichkeiten ist in der folgenden Tabelle dargestellt. Per Werk voreingestellte Parameter

(sofern nicht anderweitig vereinbart) sind grau hinterlegt:
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Parameter
Mode?® 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Regelung Zweipunkt Zweipunkt mit
Ruhe bzw. Regelung Ana- 3 Pgnkt' Analog, 3'Punkt Handfahrt (Eindraht) Zwischenposi-
0 L Handfahrt - 4| Schritt mit . Schritt Enable | Endschalter : X
deaktiviert log mit Enable 5 Enable igno- . . - : tion (Zwei-
Enable . ignorieren ignorieren
rieren draht)
1 Analog Analog
4-20mA 0-20mA
2 Drehrichtung | Drehrichtung
links rechts
31 Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment
1 Nm 1,3 Nm 1,6 Nm 2 Nm 2,3 Nm 2,6 Nm 3,0 Nm 3,3 Nm 3,6 Nm 4 Nm
Position 0 % . . . . . . . .
. sichere sichere sichere sichere sichere sichere sichere sichere
2 ohne Ausl6- | Halt an aktuel- o o o o o o o o
4 suna Fehler- ler Position Position Position Position Position Position Position Position Position
?elais 0% 10 % 20 % 30 % 50 % 70 % 90 % 100%
5 Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit
60s / 90° 55s /90° 50s /90° 45s /90° 40s /90° 35s /90° 30s /90° 25s/90° 20s /90° 15s/90°
6 Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert
0 sec 0,1 sec 0,2 sec 0,4 sec 0,6 sec 0,8 sec 1,0 sec 1,2 sec 1,5 sec 1,8 sec
Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/
73 Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe
0,05 sec 0,2 sec 0,4 sec 0,6 sec 0,8 sec 1,0 sec 1,2 sec 1,5 sec 2,0 sec 2,5 sec
8 Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese
0,05% /90° 0,08% /90° 0,1% /90° 0,2% / 90° 0,4% /90° 0,6% /90° 0,8% /90° 1,0% / 90° 1,5% / 90° 2,0% /90°
Einstellen Einstellen der Einstellen der
beider Endlage Endlage "CW"7 Einstellen der
9 Endlagen "CCW"6 9e Zwischenposi-
; : (Potentiome- )
(Potentiome- | (Potentiome- tion
ter)
ter) ter)

Tabelle 1: Ubersicht Einstellungen 00-10 (

1) Bei niedrigen Laufzeiten wird maximales Drehmoment gegebenenfalls nicht

mehr ganz erreicht.

2) Position, welche angefahren wird, wenn 4-20mA Signal unter 3mA.

3) Stoprampe ist nur im Regelbetrieb aktiv

4) Wenn kein ,Enable” Signal anliegt, dann ist 3 Punkt Schritt Betrieb aktiv.

= Werkseinstellungen)

5) Wenn kein ,Enable” Signal anliegt, erfolgt keine Bewegung des Antriebes.
6) Drehrichtung Links: CLOSE Position; Drehrichtung Rechts: OPEN Position
7) Drehrichtung Links: OPEN Position; Drehrichtung Rechts: CLOSE Position

8) Fir MODE 1-8 zeigt Blinkcode der beiden Richtungs-LEDs die aktuelle Pa-
rameter-Einstellung an (ab Q3/2025)
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Parameter
Mode?® 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Regelung Zweipunkt Zweipunkt mit
Ruhe bzw. Regelung Ana- 3 Pgnkt' Analog, 3'Punkt Handfahrt (Eindraht) Zwischenposi-
0 L Handfahrt - 4| Schritt mit . Schritt Enable | Endschalter : X
deaktiviert log mit Enable 5 Enable igno- . . - : tion (Zwei-
Enable . ignorieren ignorieren
rieren draht)
1 Analog Analog Analog Analog
4-20mA 2-10V 0-20mA 0-10V
2 Drehrichtung | Drehrichtung
links rechts
319 Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drenmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment
6 Nm 6,5 Nm 7 Nm 7,5 Nm 8 Nm 8,5 Nm 9 Nm 10 Nm 11 Nm 12 Nm
Position 0 % . . . . . . . .
. sichere sichere sichere sichere sichere sichere sichere sichere
2 ohne Ausl6- | Halt an aktuel- o o o o o o o o
4 suna Fehler- ler Position Position Position Position Position Position Position Position Position
?elais 0% 10 % 20 % 30 % 50 % 70 % 90 % 100%
59 Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit
90s /90° 80s /90° 70s /90° 65s /90° 60s /90° 50s /90° 45s /90° 40s /90° 30s /90° 25s/90°
6 Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert
0 sec 0,1 sec 0,2 sec 0,4 sec 0,6 sec 0,8 sec 1,0 sec 1,2 sec 1,5 sec 1,8 sec
Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/
73 Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe
0,05 sec 0,2 sec 0,4 sec 0,6 sec 0,8 sec 1,0 sec 1,2 sec 1,5 sec 2,0 sec 2,5 sec
8 Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese
0,05% /90° 0,08% /90° 0,1% /90° 0,2% / 90° 0,4% /90° 0,6% /90° 0,8% /90° 1,0% /90° 1,5% /90° 2,0% /90°
Einstellen Einstellen der Einstellen der
beider Endlage Endlage "CW"7 Einstellen der
9 Endlagen "CCW"6 9e Zwischenposi-
. : (Potentiome- :
(Potentiome- | (Potentiome- ¢ tion
er)
ter) ter)
Tabelle 2: Ubersicht Einstellungen 00-15 (i = Werkseinstellungen)
1) Bei niedrigen Laufzeiten wird maximales Drehmoment gegebenenfalls nicht mehr 6

ganz erreicht.

2) Position, welche angefahren wird, wenn 4-20mA bzw. 2-10V Signal unter 3mA bzw.

1,5V fallt.

3) Stoprampe ist nur im Regelbetrieb aktiv

4) Wenn kein ,Enable“ Signal anliegt, dann ist 3 Punkt Schritt Betrieb aktiv.
5) Wenn kein ,Enable” Signal anliegt, erfolgt keine Bewegung des Antriebes.
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7)

Einstellung an (ab Q3/2025)

9) Weitere Laufzeit/ Drehmomentkombinationen méglich. Siehe technische Daten. Ska-
lierungen z.B. 72x, Vax; Hinweis: Y2x Laufzeit = 2x Drehmoment.

Drehrichtung Links: CLOSE Position; Drehrichtung Rechts: OPEN Position
Drehrichtung Links: OPEN Position; Drehrichtung Rechts: CLOSE Position
8) Fur MODE 1-8 zeigt Blinkcode der beiden Richtungs-LEDs die aktuelle Parameter-
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Parameter
Mode® 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Regelung Zweipunkt Zweipunkt mit
Ruhe bzw. Regelung Ana- 3 mekt. Analog, 3.Punkt Handfahrt (Eindraht) Zwischenposi-
0 S Handfahrt . 4| Schritt mit . Schritt Enable | Endschalter . X
deaktiviert log mit Enable 5 Enable igno- ; . . . tion (Zwei-
Enable . ignorieren ignorieren
rieren draht)
1 Analog Analog Analog Analog
4-20mA 2-10V 0-20mA 0-10V
2 Drehrichtung | Drehrichtung
links rechts
319 Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment | Drehmoment
15 Nm 17 Nm 20 Nm 22 Nm 24 Nm 26 Nm 28 Nm 30 Nm 33 Nm 35 Nm
Position 0 % . . . . . . . .
. sichere sichere sichere sichere sichere sichere sichere sichere
42 ohne Ausl6- | Halt an aktuel- Positi Positi Positi Positi Positi Positi Positi Positi
sung Fehler- ler Position osition osition osition osition osition osition osition osition
relais 0% 10 % 20 % 30 % 50 % 70 % 90 % 100%
59 Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit Laufzeit
90s / 90° 80s /90° 70s /90° 65s /90° 60s /90° 50s / 90° 45s /90° 40s /90° 30s /90° 25s /90°
6 Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert Mittelwert
0 sec 0,1 sec 0,2 sec 0,4 sec 0,6 sec 0,8 sec 1,0 sec 1,2 sec 1,5 sec 1,8 sec
Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/ Start-/
73 Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe Stoprampe
0,05 sec 0,2 sec 0,4 sec 0,6 sec 0,8 sec 1,0 sec 1,2 sec 1,5 sec 2,0 sec 2,5 sec
8 Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese Hysterese
0,05% / 90° 0,08% / 90° 0,1% /90° 0,2% /90° 0,4% / 90° 0,6% /90° 0,8% /90° 1,0% / 90° 1,5% /90° 2,0% /90°
Einstellen Einstellen der Einstellen der
beider Endlage Endlage "CW"7 Einstellen
9 Endlagen "CCWw"e (Potegntiome- der Zwischen-
(Potentiome- | (Potentiome- ¢ position
er)
ter) ter)
Tabelle 3: Ubersicht Einstellungen 01-15 (

= Werkseinstellungen)

1) Bei niedrigen Laufzeiten wird maximales Drehmoment gegebenenfalls nicht mehr

ganz erreicht.

2) Position, welche angefahren wird, wenn 4-20mA bzw. 2-10V Signal unter 3mA bzw.

1,5V fallt.
3) Stoprampe ist nur im Regelbetrieb aktiv

4) Wenn kein ,Enable” Signal anliegt, dann ist 3 Punkt Schritt Betrieb aktiv.
5) Wenn kein ,Enable“ Signal anliegt, erfolgt keine Bewegung des Antriebes.
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Einstellung an (ab Q3/2025)

9) Weitere Laufzeit/ Drehmomentkombinationen mdéglich. Siehe technische Daten. Ska-
lierungen z.B. 2%, Vax; Hinweis: ¥2x Laufzeit = ¥2x Drehmoment.

6) Drehrichtung Links: CLOSE Position; Drehrichtung Rechts: OPEN Position
7) Drehrichtung Links: OPEN Position; Drehrichtung Rechts: CLOSE Position
8) Fur MODE 1-8 zeigt Blinkcode der beiden Richtungs-LEDs die aktuelle Parameter-
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Mode 1: Einstellen des Analog Signals

Es wird das Signal fur die analogen Ein- und Ausgangssignalleitungen ausgewanhlt:
Parameter 0: 4-20mA
Parameter 1: 2-10V (nur 00-15 und 01-15)
Parameter 2: 0-20mA
Parameter 3: 0-10V (nur 00-15 und 01-15)
Parameter 4-9: nicht belegt, bei Auswahl erfolgt keine Anderung der aktuellen Einstel-
lung

A Wichtig:

Es muss zusétzlich die passende Einstellung am Schalter S15 ,,Analog*

vorgenommen werden (nur 00-15 und 01-15).

Mode 2: Einstellen der Drehrichtung

Es wird die Drehrichtung ausgewahilt:

Parameter 0: Drehrichtung links. Schlieen der Klappe erfolgt gegen den Uhrzeiger-

sinn (CCW) G .

Parameter 1: Drehrichtung rechts. SchlieRen der Klappe erfolgt im Uhrzeigersinn

(CW) D .

Parameter 2-9: nicht belegt, bei Auswahl erfolgt keine Anderung der aktuellen Einstel-

lung

Mode 3: Einstellen des Drehmoments

Es wird das Drehmoment ausgewahit:
Parameter 0-9: Auswahl des gewunschten Drehmoments in 10 Stufen gemaf der Ta-

belle ,,Einstellungen®.

Die in der Tabelle angegebenen Drehmomente sind Richtwerte und auch von weiteren

Betriebsparametern abhangig.
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Mode 4: Einstellen der sicheren Position bei Leitungsbruch

Fallt in der Betriebsart Regelung Uber externen Sollwert (4-20mA bzw. 2-10V) das Ein-
gangssignal unter 3mA bzw. 1,5 V ab kann der Antrieb eine gewunschte sichere Posi-

tion anfahren:

Parameter 0: Position 0% wird angefahren. Das Relais ,Betriebsbereit® wird in diesem
Fall geschalten.

Parameter 1: Antrieb halt an aktueller Position Das Relais ,Betriebsbereit* wird in die-
sem Fall nicht geschalten.

Parameter 2-9: ausgewahlte Position 0% - 100% in 8 Stufen wird angefahren. Das

Relais ,Betriebsbereit” wird in diesem Fall nicht geschalten.

Mode 5: Einstellen der Laufzeit

Es wird die Laufzeit ausgewabhilt:
Parameter 0-9: Auswahl der gewilinschten Laufzeit in 10 Stufen gemal der Tabelle
»Einstellungen®. Die gewahlte Laufzeit ist immer auf einen Schwenkbereich von 90°

bezogen.

Mode 6: Einstellen der Mittelwertbildung

Es wird die Dauer der Mittelwertbildung fur die analoge Sollwertvorgabe ausgewahlt.
Mit einer hdheren Einstellung fur die Dauer werden entsprechend mehr Einzelmessun-
gen fur die Mittelwertbildung verwendet. Eine héhere Einstellung kann gegebenenfalls
Schwankungen des Eingangssignalpegels entgegenwirken.

Parameter 0-9: Auswahl der Mittelwertbildung in 10 Stufen von Os bis 1,8s.

Mode 7: Einstellen der Rampe

Es wird die Dauer der Start- und Halterampe ausgewahlt. In den Betriebsarten Drei-
Punkt-Schritt und Handbetrieb wird beim Erreichen der Endlagen oder beim Abfallen
des Fahrsignals immer sofort angehalten. Die Halterampe wird nur im Regelbetrieb

benutzt.
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Parameter 0-9: Auswahl der Dauer der Start- und Halterampe in 10 Stufen von 0,05s
bis 2,5s.

Mode 8: Einstellen der SchrittgroBe / Hysterese

Es wird die Groe der Hysterese ausgewahlt.

Im Regelbetrieb legt die Einstellung der Hysterese fest, ab welcher Hohe einer Ande-
rung des analogen Eingangssignals der Antrieb die Position nachregelt. Diese Einstel-
lung wirkt sich somit direkt auf die Auflésung der verfligbaren Schritte im Regelbetrieb
aus. Eine sehr fein eingestellte Hysterese setzt ein stabiles und stérungsarmes analo-
ges Eingangssignal voraus. Die Stabilitat der Messung des analogen Eingangssignals
kann dabei auch Uber die Einstellung der Mittelwertbildung (Mode 6: Einstellen der
Mittelwertbildung) beeinflusst werden. Weiter ist bei einer sehr fein eingestellten Hys-
terese die Dauer der Rampe (Mode 7) nicht zu kurz einzustellen.

Im Drei-Punkt-Schritt Betrieb legt die Einstellung der Hysterese fest, mit welcher
Prazision die Endlagen angefahren werden. Je hoher die Einstellung fur die Hysterese,
desto friher wird beim Erreichen einer Endlage der Motor abgeschaltet.

Im Drei-Punkt-Schritt Betrieb und im Regelbetrieb legt diese Einstellung zusatzlich

die Hysterese der Endlagenrelais fest.

Parameter 0-9: Auswahl der Hysterese in 10 Stufen von 0,05% bis 2,0%. Die Angaben

beziehen sich auf einen Offnungswinkel von 90°.

Mode 9: Einstellen der Endlagen

(Bilderauswahl symbolisch von Antrieb 00-15)

Die Positionsbestimmung durch die elektronische Regelung des Antriebes erfolgt Gber
ein, auf der CPU-Platine montiertes, Potentiometer. Das Potentiometer ist spielfrei mit
der Abtriebswelle verbunden. Die Positionen der beiden Endlagen werden durch die
Elektronik ebenfalls Uber das Potentiometer bestimmt.

Die Skalierungen der externen Sollwertvorgabe sowie der Stellungsrickmeldung pas-

sen sich jeweils automatisch an die neu eingestellten Positionen fir die Endlagen an.
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Parameter 0: Einstellen beider Endlagen

LED Auto/Enable
e AN

T 22 2o _ —
/ [Cl[QIIC] i} L
[ T U Y I aiy )

[ REr=i|
/ = 4 b

\  Polentiometer

Mode: 9
Parameter: 0

Einstellen beider Endlagen

Uber die beiden Tasten G und D wird die erste
gewlnschte Endlage angefahren. Es ist unerheb-

lich ob zuerst die minimale oder die maximale End-

lage angefahren wird. Die LED G blinkt.

Das flur die Positionsbestimmung zustandige Po-
tentiometer P1 hat einen zulassigen Bewegungs-
bereiches von ca. 110°. Es ist dabei darauf zu ach-
ten, dass die Endlage nicht au3erhalb des zulassi-
gen Bewegungsbereiches des Antriebes liegt. Der
zulassige Bewegungsbereich des Potentiometers
ist rot schraffiert. Auf dem Potentiometer sind vier
Markierungen vorhanden, in der nebenstehenden
Abbildung sind diese als rote Kreise dargestellt. Die
mit einem Pfeil gekennzeichnete Markierung muss
sich immer innerhalb der schraffierten Flache befin-
den. Die LED ,Enable” darf nicht leuchten. Befindet
sich die aktuelle Position aul3erhalb des gultigen
Bereiches, blinkt die LED ,Enable® im Zweiertackt.
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A1 Taster ,Prog“lang drucken (LED ,Prog“ blinkt kurz),

O um erste Endlage zu Gbernehmen.

n m Uber die beiden Tasten G und D wird die zweite
° ™

Endlage angefahren. Die LED D blinkt.

= Es ist wieder darauf zu achten, dass die Endlage
( _-ff ‘C_D nicht aul3erhalb des zulassigen Bewegungsberei-

& f/ (GG

ches des Antriebes liegt.

POODOD

\ | ¥ r
e ] ! Llle

DE.I\ =)

A ol
Potentiometer

A__n Taster ,Prog“ lang driicken (LED ,Prog” blinkt kurz),

O um die neuen Endlagenwerte abzuspeichern.

Parameter 1: Einstellen der einzelnen Endlage ,CCW*

MODE Mode: 9
Parameter: 1

Der Menupunkt dient zur Einstellung einer einzel-

nen Endlage fur den Fall, dass nur eine der beiden
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Endlagen verandert werden muss. Wenn beide
Endlagen angepasst werden mussen, ist Parame-
ter: 0 auszuwahlen. Drehrichtung Links: Einstel-
len der CLOSE Position; Drehrichtung Rechts:
Einstellen der OPEN Position. (Einstellen der
Endlage welche sich gegenlber der anderen End-
lage in Richtung gegen den Uhrzeigersinn (CCW)
befindet.)

Uber die beiden Tasten G und D wird die Endlage

,LCCW* angefahren. Die LED G blinkt. Im Beispiel
wird die einzustellende Endlage als roter Pfeil und
die zweite Endlage als blauer Pfeil dargestellt. Es ist
dabei darauf zu achten, dass sich die Endlage nicht
aulBerhalb des =zulassigen Bewegungsbereiches
des Antriebes liegt. Die LED ,Enable“ darf nicht
leuchten. Befindet sich die aktuelle Position aul3er-
halb des gultigen Bereiches, blinkt die LED ,Enable®
im Zweiertackt. Auf dem Potentiometer sind vier
Markierungen vorhanden, in der nebenstehenden
Abbildung sind diese als rote Kreise dargestellt. Der
zulassige Bewegungsbereich des Potentiometers
ist rot schraffiert. Die mit einem Pfeil gekennzeich-
nete Markierung muss sich immer innerhalb der

schraffierten Flache befinden.

Taster ,Prog“ lang dricken (LED ,Prog“ blinkt kurz),

um Endlage ,CCW* zu Gbernehmen.

© by Antriebs- & Regeltechnik Schimpf GmbH

52




Bedienung

Parameter 2: Einstellen der einzelnen Endlage ,,CW*

}

Mode: 9

Parameter: 2

Der Menupunkt dient zur Einstellung einer einzel-
nen Endlage fur den Fall, dass nur eine der beiden
Endlagen verandert werden muss. Wenn beide
Endlagen angepasst werden mussen, ist Parame-
ter: 0 auszuwahlen. Drehrichtung Links: Einstel-
len der OPEN Position; Drehrichtung Rechts:
Einstellen der CLOSE Position. (Einstellen der
Endlage welche sich gegenuber der anderen End-

lage in Richtung Uhrzeigersinn (CW) befindet.)

Uber die beiden Tasten G und 9 wird die Endlage

,CW* angefahren. Die LED D blinkt. Im Beispiel
wird die einzustellende Endlage als roter Pfeil und
die zweite Endlage als blauer Pfeil dargestellt.

Es ist dabei darauf zu achten, dass sich die Endlage
nicht auRerhalb des zulassigen Bewegungsberei-
ches des Antriebes liegt. Die LED ,Enable” darf
nicht leuchten. Befindet sich die aktuelle Position
aulBerhalb des gultigen Bereiches, blinkt die LED
,Enable“ im Zweiertackt. Auf dem Potentiometer
sind vier Markierungen vorhanden, in der nebenste-
henden Abbildung sind diese als rote Kreise darge-
stellt. Der zulassige Bewegungsbereich des Po-
tentiometers ist rot schraffiert. Die mit einem Pfeil
gekennzeichnete Markierung muss sich immer in-

nerhalb der schraffierten Flache befinden.
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A1 Taster ,Prog“ lang drucken (LED ,Prog” blinkt kurz),
O um Endlage ,CW* zu Gbernehmen.
OO

Parameter 3: Einstellen der Zwischenposition fur die Betriebsart ,Zweipunkt mit Zwi-

schenposition®:

Mode: 9

Parameter: 3

Der MenuUpunkt dient zur Einstellung der Zwischen-
position fur die Betriebsart ,Zweipunkt mit Zwi-

schenposition®.
PﬁRﬁNETER MODE

Uber die beiden Tasten G und D wird die ge-

wlnschte Zwischenposition angefahren. Es ist da-

rauf zu achten, dass die Zwischenposition nicht au-
Rerhalb der beiden einprogrammierten Endlagen
des Antriebes liegt. Die LED ,Enable“ darf nicht
leuchten. Befindet sich die aktuelle Position aulRer-
halb des gultigen Bereiches, blinkt die LED ,Enable”

im Zweiertackt.

A1 Taster ,Prog“ lang drucken (LED ,Prog“ blinkt kurz),

O um Zwischenposition zu Ubernehmen.

Parameter 4-9: nicht belegt, bei Auswahl erfolgt keine Anderung der aktuellen Einstel-

lung
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Einstellungsbetrieb 2

Fur die weiteren Einstellungen muss der Antrieb in den Einstellungsbetrieb 2 versetzt
werden. Im laufenden Betrieb wird der Einstellungsbetrieb 2 aktiviert, wenn die Dreh-

schalter Mode und Parameter beide auf der Position ,,0“ stehen und gleichzeitig der

Taster und der Taster ,,PROG“ lang gedrtickt werden:

PARAMETER MODE

D—‘d I/;s\

==
PROG

Der Einstellungsbetrieb 2 wird auch aktiviert, wenn beim Einschalten des Antriebes

(Spannung anlegen) die Drehschalter Mode und Parameter beide auf der Position ,,0*

stehen und gleichzeitig der Taster G gedruckt wird:

PARAMETER MODE
/WS E\b d/W5 Nk
;j {2@5F @)
© f u //-—‘ t_l\( 13/“;1
a -

PROG

Die LED ,PROG" und die LED ,Enable“ leuchten dauerhaft. Das Relais ,Betriebsbereit*
ist nicht geschalten. Gewulnschte Einstellungen werden jeweils Uber den Parameter-
Drehschalter ausgewahlt und durch langes Drucken der Taste ,Prog“ bestatigt (LED
,Prog“ blinkt kurz).

Der Einstellungsbetrieb 2 wird verlassen, wenn die Drehschalter Mode und Parame-
ter auf ,,0“ zurtickgestellt werden und der Taster ,Prog*“ lang gedrickt wird. (LED ,Prog”
blinkt kurz). Der Antrieb kehrt dann in den Normalbetrieb zurtck.

Eine Ubersicht tiber die entsprechenden Parameter fiir die einzelnen Einstellungsmég-

lichkeiten ist in der folgenden Tabelle dargestellt:
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Parameter
Mode 0 1 2 9
0 Ruckkehr in Normalbetrieb
1 Test LEDs Plausibilitatsprifung der aktuellen Ein-
stellungen
> Analoger Ausgang Analoger Ausgang
Strom kalibrieren Spannung kalibrieren
3 Analoger Eingang Strom 4 mA Analoger Eingang Spannung 2 V Wert
Wert kalibrieren kalibrieren’
4 Analoger Eingang Strom 20 mA Wert | Analoger Eingang Spannung 10 V Wert
kalibrieren kalibrieren’
5
6 Bewegungsfahrt
7 Heizung Heizung Heizung
aus ein 0° ein 5°
Werkseinstellungen
8 :
wiederherstellen
9
Tabelle 4: Ubersicht Einstellungsbetrieb 2
1) nur 00-15 und 01-15
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Mode 0: Ruckkehr in Normalbetrieb

Parameter 0: Wird der Taster "Prog" lange gedruckt, kehrt der Antrieb in den Normal-
betrieb zurtck
Parameter 1-9: nicht belegt, bei Auswahl erfolgt keine Anderung der aktuellen Einstel-

lung

Mode 1: Test

Parameter 0: Es werden die folgende LEDs auf Dauerlicht eingeschaltet. Es kann

dementsprechend die Funktion dieser kontrolliert werden:
- LEDD, Grin

- LEDG, Grin

- LED ,PROG* Rot

- LED ,Power®, Grin
- LED ,Enable®, Grin
- LED ,Error®, Rot

Parameter 2: Es wird eine Plausibilitatsprifung aller Einstellungen durchgeftihrt. Wird
mindestens eine der Einstellungen als fehlerhaft erkannt, fallt der Relaisausgang ,Be-
triebsbereit ab und die LED ,Error” leuchtet auf. Zur Fehleranalyse zeigt die LED

LJ/Auto/Enable” Uber einen Blinkcode eine Fehlernummer an.

Blinkcode @ Fehlerbeschreibung

2x Antriebsposition befindet sich auflderhalb des zulassigen Bewegungs-
bereichs
3x Einstellungsfehler Betriebsdaten festgestellt (Analog Signal, Drehrich-

tung, Drehmoment, sichere Position, Laufzeit, Mittelwertbildung,

Rampe, Hysterese oder Heizung)

4x Einstellungsfehler Kalibrierwerte Potentiometer festgestellt

5x Einstellungsfehler Kalibrierwerte analoger Ausgang festgestellt
6x Einstellungsfehler Kalibrierwerte analoger Eingang festgestellt
7x Fehler Einstellungen allgemein
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Es erfolgt keine automatische Korrektur der fehlerhaften Einstellung. Bei den Kalibrier-
daten fUr die analoge Schnittstelle wird zum Beispiel geprift, ob der 4mA Kalibrierwert
unter dem 20mA Kalibrierwert liegt. Es wird nicht gepruft, ob zum Beispiel der 4mA

Kalibrierwert im Bereich von 8 mA liegt.

Parameter 2-9: nicht belegt, bei Auswahl erfolgt keine Anderung der aktuellen Einstel-

lung

Mode 2: Analoger Ausgang kalibrieren

Der analoge Ausgang des Antriebes wird ab Werk bereits kalibriert ausgeliefert.
Eine Nachkalibrierung des analogen Ausganges ist in der Regel nur bei sehr hohen
Anforderungen an die Winkelgenauigkeit oder zum Beispiel bei langen Anschlusslei-
tungen notwendig.

Fir die Kalibrierkennline des analogen Ausgangs kénnen im Strom- bzw. Spannungs-
betrieb je zwei Kalibrierwerte angepasst werden. Im Strombetrieb konnen die Kalib-
rierwerte fir 4 mA und 20 mA angepasst werden. Im Spannungsbetrieb konnen die

Kalibrierwerte fur 2 V und 10 V angepasst werden.

Parameter 0: Analoger Ausgang Strom kalibrieren

PARAMETER MODE Mode: 2
Parameter: 0

Analoger Ausgang Strom kalibrieren

- g I Schalter S15 ,Analog“ auf Strombetrieb stellen

(Ausfiihrung S15 Abhangig von der Geraterevision)

1]
g I
[
-
I
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PROG

o)

w6

|

Strommessgerat an analogen Ausgang anschlie-

Ren (Klemme 1 und 2)

Es wird der aktuelle 4 mA Wert am Ausgang aus-
gegeben. Der angezeigte Wert ist so genau wie

moglich auf 4 mA einzustellen. Uber den Taster
G kann der Wert verringert und Gber den Taster

D erhoht werden.

Warten, bis der Wert stabil ansteht.

Taster ,Prog“ lang drucken (LED ,Prog“ blinkt

kurz), um Wert zu Gbernehmen.

Es wird der aktuelle 20 mA Wert am Ausgang
ausgegeben. Der angezeigte Wert ist so genau

wie moglich auf 20 mA einzustellen. Uber den
Taster G kann der Wert verringert und uber den

Taster D erhoht werden.

Warten, bis der Wert stabil ansteht.
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A1 Taster "Prog" lang drucken (LED "Prog" blinkt
O kurz), um die neuen Kalibrierwerte fur 4 und 20

J, U mA im Speicher abzulegen.

PROG

Parameter 1: Analoger Ausgang Spannung kalibrieren

Mode: 2
PARAMETER MODE P ter: 1
/\: >N\ 2\ arameter:
™ - : :}1 Analoger Ausgang Spannung kalibrieren

| o O \
NOYF N

- Schalter S15 ,Analog“ auf Spannungsbetrieb

stellen (Ausfiilhrung S15 Abhangig von der Geréaterevi-

-]
y I
n0fq
)
U

LS~

sion)

Spannungsmessgerat an analogen Ausgang an-

schlieen (Klemme 1 und 2)

Es wird der aktuelle 2 V Wert am Ausgang aus-

gegeben. Der angezeigte Wert ist so genau wie

moglich auf 2 V einzustellen. Uber den Taster G

kann der Wert verringert und Uber den Taster 9

erhoht werden.
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+ -
A Taster "Prog" lang driucken (LED "Prog" blinkt
O kurz), um Wert zu Gbernehmen.
g, 0
s/
— [ —
/l\
PROG
[ W EE ] Es wird der aktuelle 10 V Wert am Ausgang aus-
g v . . .
gegeben. Der angezeigte Wert ist so genau wie

moglich auf 10 V einzustellen. Uber den Taster

O l O G kann der Wert verringert und Gber den Taster
o)

9 erhoht werden.

11 Taster "Prog" lang dricken (LED "Prog" blinkt
O kurz), um die neuen Kalibrierwerte fir 2 und 10

J, U V im Speicher abzulegen.

Parameter 2-9: nicht belegt, bei Auswahl erfolgt keine Anderung der aktuellen Einstel-

lung

Mode 3: Analoger Eingang 4 mA bzw. 2 V Wert kalibrieren

Der analoge Eingang des Antriebes wird ab Werk bereits kalibriert ausgeliefert.

Eine Nachkalibrierung des analogen Einganges ist in der Regel nur bei sehr hohen
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Anforderungen an die Winkelgenauigkeit oder zum Beispiel bei langen Anschlusslei-

tungen notwendig.

Far die Kalibrierkennline des analogen Eingangs konnen im Strom- bzw. Spannungs-
betrieb je zwei Kalibrierwerte angepasst werden. Im Strombetrieb kénnen die Kalib-
rierwerte fir 4 mA und 20 mA angepasst werden. Im Spannungsbetrieb kénnen die
Kalibrierwerte fur 2 V und 10 V angepasst werden.

In der Einstellung Mode 3 werden die Kalibrierwerte fur 4 mA bzw. 2 V angepasst.

A Wichtig:
Es muss zusétzlich die passende Einstellung am Schalter S15 ,,Analog*

vorgenommen werden.

Parameter 0: Uber eine Stromquelle werden 4 mA an den analogen Eingang angelegt.
Wird der Taster "Prog" lang gedrtckt (LED "Prog" blinkt kurz), wird der Kalibrierwert
fur 4 mA im Speicher abgelegt. Befindet sich der eingelesene Wert aul3erhalb des
gultigen Bereiches lasst sich der neue Wert nicht in den Speicher ablegen (es erfolgt
kein Blinken der LED "Prog").

Parameter 1: Uber eine Spannungsquelle werden 2 V an den analogen Eingang an-
gelegt. Wird der Taster "Prog" lang gedrickt (LED "Prog" blinkt kurz), wird der Kalib-
rierwert fur 2 V im Speicher abgelegt. Befindet sich der eingelesene Wert aulderhalb
des gultigen Bereiches lasst sich der neue Wert nicht in den Speicher ablegen (es
erfolgt kein Blinken der LED "Prog").

Parameter 2-9: nicht belegt, bei Auswahl erfolgt keine Anderung der aktuellen Einstel-

lung

Mode 4: Analoger Eingang 20 mA bzw. 10 V Wert kalibrieren

Der analoge Eingang des Antriebes wird ab Werk bereits kalibriert ausgeliefert.
Eine Nachkalibrierung des analogen Einganges ist in der Regel nur bei sehr hohen
Anforderungen an die Winkelgenauigkeit oder zum Beispiel bei langen Anschlusslei-

tungen notwendig.
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Fir die Kalibrierkennline des analogen Eingangs kénnen im Strom- bzw. Spannungs-
betrieb je zwei Kalibrierwerte angepasst werden. Im Strombetrieb kénnen die Kalib-
rierwerte fur 4 mA und 20 mA angepasst werden. Im Spannungsbetrieb konnen die
Kalibrierwerte fur 2 V und 10 V angepasst werden.
In der Einstellung Mode 4 werden die Kalibrierwerte flir 20 mA bzw. 10 V angepasst.
A Wichtig:
Es muss zusétzlich die passende Einstellung am Schalter S15 ,,Analog*

vorgenommen werden.

Parameter 0: Uber eine Stromquelle werden 20 mA an den analogen Eingang ange-
legt. Wird der Taster "Prog" lang gedruckt (LED "Prog" blinkt kurz), wird der Kalibrier-
wert fur 20 mA im Speicher abgelegt. Befindet sich der eingelesene Wert aul3erhalb
des gultigen Bereiches lasst sich der neue Wert nicht in den Speicher ablegen (es
erfolgt kein Blinken der LED "Prog").

Parameter 1: Uber eine Spannungsquelle werden 10 V an den analogen Eingang an-
gelegt. Wird der Taster "Prog" lang gedrickt (LED "Prog" blinkt kurz), wird der Kalib-
rierwert fir 10 V im Speicher abgelegt. Befindet sich der eingelesene Wert aulderhalb
des gultigen Bereiches lasst sich der neue Wert nicht in den Speicher ablegen (es
erfolgt kein Blinken der LED "Prog").

Parameter 2-9: nicht belegt, bei Auswahl erfolgt keine Anderung der aktuellen Einstel-

lung

Mode 5: nicht belegt

Mode 6: Bewegungsfahrt

Parameter 0: Der Antrieb kann uber die beiden Taster G und D bewegt werden. Die
Drehbewegung bericksichtigt nicht die Lage der Endlagenschalter. Der Modus ist flr
Testfahrten des Antriebes. Befindet sich die aktuelle Position auferhalb des zulassi-
gen Bewegungsbereiches, blinkt die LED ,,Enable” zur Fehleranalyse im Zweiertackt.

Die Drehbewegung erfolgt mit der Laufzeiteinstellung 8.
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Parameter 1-9: nicht belegt, bei Auswahl erfolgt keine Anderung der aktuellen Einstel-

lung

Mode 7: Einstellen der Heizung

Bei Bedarf kann eine im Antrieb integrierte Heizung zugeschalten werden. Diese be-
notigt keine zusatzliche, gegenuber der in den technischen Daten angegebenen ma-
ximalen Leistung.

Parameter 0: Die Heizung ist deaktiviert.

Parameter 1: Die Heizung wird aktiviert, sobald die Temperatur im Gerat unter 0°C
fallt.

Parameter 2: Die Heizung wird aktiviert, sobald die Temperatur im Gerat unter 5°C
fallt.

Parameter 3-9: nicht belegt, bei Auswahl erfolgt keine Anderung der aktuellen Einstel-

lung

Mode 8: Werkseinstellungen wiederherstellen

Parameter 0: Wird der Taster "Prog" lang gedrickt (LED "Prog" blinkt kurz), werden
alle Betriebsdaten (Analog Signal, Drehrichtung, Drehmoment, sichere Position, Lauf-
zeit, Mittelwertbildung, Rampe, Hysterese oder Heizung) sowie auch die Kalibrierdaten

wieder auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

A Wichtiqg: Der Vorgang kann nicht riickganqiq gemacht werden.

Parameter 1-9: nicht belegt, bei Auswahl erfolgt keine Anderung der aktuellen Einstel-

lung

Mode 9: nicht belegt
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Fehlermanagement

Fehlersignalisierung

Sofern der Antrieb nicht betriebsbereit ist oder ein Fehler vorliegt fallt der Relaisaus-
gang ,Betriebsbereit* ab. Ferner leuchtet in diesem Fall auch die LED ,Error” auf. In
bestimmten Fallen zeigt die die LED ,Enable” Uber einen Blinkcode zur Fehleranalyse
eine Fehlernummer an.
Folgend sind die Betriebs- bzw. Fehlerzustande, in welchen der Relaisausgang ,Be-
triebsbereit” abfallt, aufgelistet:
- Der Antrieb befindet sich im Einstellungsbetrieb
- Der Antrieb befindet sich in der Betriebsart Ruhe, Handfahrt oder Handfahrt
ohne Endschalter
- Es liegt keine Versorgungsspannung am Antrieb an (in diesem Fall leuchtet die
LED “Error® nicht)
- Es liegt einer der folgenden Fehler vor:
o Ubertemperatur: Die Temperatur im Antrieb steigt auf iber 70°C an. Der
Antrieb fahrt in diesem Fall weiter
o Leitungsbruch analoger Eingang: Der Antrieb verhalt sich in diesem Fall
gemal der Einstellung ,Mode 4: sichere Position bei Leitungsbruch®
o Motorfehler (z.B. Blockade), siehe folgenden Abschnitt Motoriberwa-
chung
o Plausibilitatsprtufung fehlerhaft, siehe folgenden Abschnitt Plausibilitats-
prufung
o Position gemessen am Potentiometer befindet sich auferhalb des gulti-
gen Bereiches, in diesem Fall blinkt die LED ,Enable” zur Fehleranalyse

im Zweiertackt.

Motoriuberwachung

Sobald sich der Motor dreht, flhrt der Antrieb laufend eine Blockade und Geschwin-
digkeitsuberwachung der Antriebseinheit durch. Der Antrieb versucht selbstandig das

Problem zu beheben:
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Fehlermanagement

- Blockiert der Motor flr mehr als 10 s oder weicht die aktuelle Geschwindigkeit
von der Sollgeschwindigkeit fir mehr als 10 s stark ab, fallt der Relaisausgang
,Betriebsbereit” ab und die LED ,Error” leuchtet auf.

- Blockiert der Motor fir mehr als 20 s oder weicht die aktuelle Geschwindigkeit
von der Sollgeschwindigkeit fir mehr als 20 s stark ab, fuhrt der Antrieb einen
Neustart durch.

- Blockiert der Motor fur mehr als 10 s oder weicht die aktuelle Geschwindigkeit
von der Sollgeschwindigkeit fur mehr als 10 s stark ab, wahrend sich der Antrieb
beim Anfahren einer der beiden Endlagen befindet (die aktuelle Position befin-
det sich maximal in finffacher Entfernung der Einstellung fur die Hysterese zu
einer der Endlagen) stoppt der Antrieb die Bewegung. Weiter fallt der Relais-

ausgang ,Betriebsbereit ab und die LED ,Error” leuchtet auf.

Fir den Fall, dass das Problem nicht automatisch behoben werden kann, ist das Sys-
tem auf Fehler zu Uberprifen. Zum Beispiel auf eine mechanische Blockade des Stell-

gliedes.

In den manuellen Betriebsarten findet keine Motoriiberwachung statt.

Plausibilitatsprufung

Bei jedem Systemstart flhrt der Antrieb eine Plausibilitatsprifung aller Einstellungen
durch. Wird mindestens eine der Einstellungen als fehlerhaft erkannt, wird diese nach
Moglichkeit automatisch zum Beispiel durch Zurucksetzen auf Werkseinstellungen
korrigiert. Weiter fallt der Relaisausgang ,Betriebsbereit” ab und die LED ,Error® leuch-
tet auf. Zur Fehleranalyse zeigt die LED ,,Auto/Enable” Gber einen Blinkcode eine Feh-
lernummer an. Diese Signalisierung bleibt bis zum nachsten Systemstart besehen und

Ubersteuert die Signalisierungen des Normalbetriebes.

Blinkcode @ Fehlerbeschreibung

2x Antriebsposition befindet sich aulderhalb des zulassigen Bewegungs-
bereichs
3x Einstellungsfehler Betriebsdaten festgestellt (Analog Signal, Drehrich-

tung, Drehmoment, sichere Position, Laufzeit, Mittelwertbildung,

Rampe, Hysterese oder Heizung)
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Blinkcode  Fehlerbeschreibung

4x Einstellungsfehler Kalibrierwerte Potentiometer festgestellt

5x Einstellungsfehler Kalibrierwerte analoger Ausgang festgestellt
6x Einstellungsfehler Kalibrierwerte analoger Eingang festgestellt
7x Fehler Einstellungen allgemein

Bei den Kalibrierdaten fir die analoge Schnittstelle wird zum Beispiel geprtft, ob der

4mA Kalibrierwert unter dem 20mA Kalibrierwert liegt. Es wird nicht geprift, ob zum

Beispiel der 4mA Kalibrierwert im Bereich von 8 mA liegt.

Fehlersuche und

-behebung

Fehler

Mogliche Ursache

Fehlerbehebung

Relaisausgang ,Be-
triebsbereit” ist nicht

aktiv

Der Antrieb befindet sich

im Einstellungsbetrieb

Wechsel in den Normalbetrieb

Der Antrieb befindet sich
in der Betriebsart Ruhe,
Handfahrt oder Handfahrt

ohne Endschalter

Wechsel in eine andere Be-

triebsart

Es liegt keine Versor-
gungsspannung am An-

trieb an

Uberpriifung der Anschlusslei-
tungen fur die Versorgungs-

spannung

Ubertemperatur: Die
Temperatur im Antrieb

steigt auf tber 70 ° C an.

Antrieb abkihlen lassen.

Leitungsbruch analoger

Eingang

Uberprifung der Anschlusslei-
tungen des Analogen Ein-

gangs

Motorfehler (z.B. Blo-
ckade)

Uberprifung des Antriebes so-
wie des Stellgliedes auf Blo-
ckade.

Gegebenenfalls Erhéhung der
Einstellung ,Drehmoment®.
Gegebenenfalls Erhéhung der
Einstellung ,Rampe®.
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Fehler

Mogliche Ursache

Fehlerbehebung

Uberprifung, ob die Endlagen
korrekt eingestellt sind.
Uberpriifung des Stellgliedes
auf Verschmutzungen oder

Ablagerungen.

Die Position befindet sich
aulerhalb des gultigen

Bereiches

Ruckfahrt der Position in den
gultigen Bereich im Handbe-
trieb.

Plausibilitatsprafung feh-
lerhaft

Uberpriifen der einzelnen Ein-
stellung anhand des Blink-
codes der LED ,Enable“. Siehe
Abschnitt Plausibilitatsprifung

Der Antrieb korrigiert
die aktuelle Position
in der Betriebsart Re-

gelung laufend nach

Schwankungen am Ana-

logen Eingangssignal

Uberprifung des analogen
Eingangssignals.
Gegebenenfalls Erhéhung der
Einstellung ,Hysterese®.
Gegebenenfalls Erhdhung der

Einstellung ,Mittelwertbildung®.

Der analoge Ausgang
zeigt nicht die erwar-

teten Werte an.

Die Einstellungen flr das
Analogsignal sind nicht

richtig gesetzt.

Gegebenenfalls anpassen der
Einstellung ,Analog Signal®.
Gegebenenfalls Anpassen der
Einstellung des Schalters S15
»<Analog Signal“.
Gegebenenfalls Kalibrierung

des analogen Ausgangs.

Der Antrieb fahrt
nicht in den Betriebs-
arten Regelung mit
Sollwertfreigabe (Pa-
rameter 2) bzw. Drei-
Punkt-Schritt mit Frei-

gabe (Parameter 3)

Es liegt kein Freigabesig-

nal an Klemme 12 an.

Uberpriifung des Freigabesig-
nals. Hierzu kann auch die
LED ,Enable” herangezogen
werden.

Gegebenenfalls Wechsel in
eine Betriebsart ohne Frei-

gabesignal.
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Technische Daten

max. Drehmoment
[Nm]

Laufzeit

Weitere mogliche Va-
rianten (Drehmoment
| Laufzeit)

Max. Drehwinkel

Spannung
DC-Variante

Spannung
AC-Variante

Leistungsaufnahme

Schutzart

Umgebungstempera-
tur [°C]

Gewicht

Abmessungen

Kabeleinfiihrung

Gehause

Abtriebswelle [mm]

Adaption

Lebensdauer

Betriebsarten

Betriebsart:
manuell

Betriebsart: Automa-
tik 3-Punkt-Schritt

Betriebsart: Automa-
tik Zweipunkt

Betriebsart: Automa-
tik Zweipunkt mit
Zwischenposition

4 Nm einstellbar

15-60s/90° einstellbar

DC : max. 4,8 W (24V)

Technische Daten

00-10/30 STEP 00-15/30 STEP

12 Nm einstellbar

01-15/30 STEP

35 Nm einstellbar

25-90s/90° einstellbar

6 Nm / 12-45s/90°
3 Nm/ 7,5-25s/90°

25-90s/90° einstellbar

18 Nm / 12-45s/90°
9 Nm / 7,5-25s/90°

110°
18..30 VDC

90..260 VAC, 50/60 Hz

DC : max. 6 W (24V) DC : max. 11 W (24V)

AC : max. 5 VA AC : max. 7 VA AC : max. 15 VA
IP65
-20°C bis 60°C
ca. 0,8 kg ca. 1,6 kg ca. 2,2 kg
ca. 114 x 82 x 93 mm ca. 135 x 108 x 122 ca. 176 x 111 x 142
mm mm
3 XM16 x 1,5mm 2 X M20 x 1,5mm 2 XM20 x 1,5mm @:
@: 5-9mm @:9-13mm 9-13mm

7X7X7,5 mm Innenvier-

Aluminiumguss

9x9x9,5 mm Innenvier- | 9x9x9,5 mm Innenvier-

kant kant kant
FO03, LK&36 8xM5 und = F03, FO5 und LK@50 FO7 und LK&50 4xM5,
LK@50 2xM6 8xM6 LK@50 4xM6
500.000 Zyklen unter Volllast, 2.000.000 Zyklen bei 60 % Last
e Manuell
o Automatik: 3-Punkt-Schritt
o Automatik: Zweipunkt
o Automatik: elektronische Regelung
¢ Umschaltung zwischen manuellem Betrieb, Regelbetrieb oder 3-

Punkt-Schritt Giber Drehschalter oder tiber Regl-Freigabesignal
Handbetrieb Uber Taster Auf & Zu

Offnen & SchlieRen lber potenzialfreie Eingange
Freigabesignal
Einstellbare Startrampe

Auf & Zu Uber potenzialfreien Eingang
Einstellbare Startrampe

Auf & Zu Uber potenzialfreien Eingang
Zwischenposition Uber potenzialfreien Eingang
Einstellbare Startrampe
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Technische Daten

Betriebsart: Automa-
tik elektronische Re-
gelung

Stellungsriickmel-
dung

Stellungsriickmel-
dung

Riickmeldung Aus-
gidnge

Elektrische Spezifi-
kationen der Ein- und
Ausginge

Weitere Produkt-
merkmale

00-10/30 STEP

e Elektronische Re- .
gelung: Eingang
0/4-20 mA

bis zu 1000
Schritte/90°
einstellbare Schritt-
grélRe .
einstellbare Mittel- | o
wertbildung fir

Analog Input
einstellbare Safe-
position
Freigabesignal
Einstellbare

Rampe

put

Analoger Ausgang

00-15/30 STEP

01-15/30 STEP

einstellbare Safeposition
Freigabesignal
Einstellbare Rampe

Analoger Ausgang

Elektronische Regelung: Eingang 0/4-20 mA,
0/2-10V

bis zu 1000 Schritte/90°

einstellbare Schrittgrofie

einstellbare Mittelwertbildung fur Analog In-

0/4-20 mA 4-20 mA, 0/2-10 V
o Istwertgeber (optional): Potentiometer 0-1
KQ oder 0-5 KQ
e 2x Endlagenrelais potentialfrei min/max o 2x Endlagenrelais
e optional 2x frei einstellbare Nockenschalter potentialfrei
potentialfrei min/max
o 1 x Statusrelaisausgang potentialfrei e optional 3x frei ein-

Stellungsrickmeldung analog:
e Stromquelle:

e Spannungsquelle:

Sollwertvorgabe analog:

e max. Eingangsspannung:

Relaisausgange:
e Schaltleistung AC:
e Schaltleistung DC:

Nockenschalter:
e Schaltleistung AC:

e Schaltleistung DC:

stellbare Nocken-
schalter potential-

frei
e 1 x Statusrelais-

ausgang potential-

frei

max. 12V Ausgangsspannung,
Blrde max. 500 Q
max. 12V Ausgangsspannung,
max. 30mA Strom

12V, Stromeingang: Blirde: 500 Q

Max. 250V, 500mA, ohmsche Last
Max. 220V, 500mA, ohmsche Last

Max. 250V, 500mA, ohmsche Last
Max. 250V, 250mA, induktive Last
30V, 1000mA, ohmsche Last
Max. 125V, 100mA, ohmsche Last
30V, 500mA, ohmsche Last

Max. 125V, 30mA, ohmsche Last

3-Punkt-Schritt, Freigabesignal Eingange:

e AC Variante:
e DC Variante:

90..260VAC, max. Strom 5mA
18..30V, max. Strom 10mA

e Mechanische Stellungsanzeige im Deckel

e Heizung mit Thermostat
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Konformitatserklarung

Konformitétserklarung

EU-Konformitatserklarung

EU Declaration of Conformity
Déclaration de Conformité UE

Wir Antriebs-&Regeltechnik Schimpf GmbH, Bonholzstrasse 17, D-71111 Waldenbuch
We / Nous
erklaren, dass das Produkt alle Regelantriebe der Serie 00-01-02-03-04

declare that product / déclarons que produit

inklusive technisches Zubehor
inclusive / ycompris

auf welche sich diese Erklarung bezieht, mit den folgenden Norm(en) ubereinstimmt
to which this declaration relates conforms to the following standard(s)
sur laquelle cette déclaration se référe, et conformément aux dispositions de la norme(s)

DIN EN 16340: 2014-10
DIN EN 60730-1: 2021-06

gemal den Bestimmungen der folgenden Richtlinie(n).
according to the provisions of the following directive(s) / conformément aux dispositions de la directive(s)

Nummer (Number / Numéro) Text (Text/ Texte)
2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie
2014/35/EU/ Low Voltage Directive

2014/35/UE Directive basse tension
2014/30/EU EMV-Richtlinie

2014/30/EU EMC Directive

2014/30/UE Directive CEM

2011/65/EU RoHS

2011/65/EU RoHS

2011/65/UE RoHS

Das Datenblatt und gegebenenfalls die Basisdokumentation sind zu beachten.
The data sheet and basic documentation, if any, have to be considered
La consultation de la fiche technique, et éventuellement de la documentation technique de base, est requise

Hinweise zur Anwendung der Richtlinie 2014/30/EU:
Die Konformitat mit 2014/30/EU gilt fir die Verwendung in industrieller Umgebung.

Remarks regarding the application of directive 2014/30/EU

Conformity with 2014/30/EU only in industrial environment

Remarques sur l'application des directives 2014/30/UE
La conformité avec la 2014/30/UE est valable dans un environnement industrielle

Anbringung der CE-Kennzeichnung: ja
Placing of the CE marking / L'apposition du marquage CE

Waldenbuch, 29032022 regeiteghnik
N. Geiger, Geschaftsfihnuigsmb

Rechtsverbindliche Unterschrift Bonholzst
71111 Waldenbuch
Authorized signature / Signature autorisée Ielefon 07157/527
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Konformitatserklarung

UK-Konformitatserklarung

UK Declaration of Conformity
Déclaration de Conformité UK

Wir Antriebs-&Regeltechnik Schimpf GmbH, Bonholzstrasse 17, D-71111 Waldenbuch
We / Nous

erklaren, dass das Produkt

declare / that product / que produit

declarors  a)le Regelantriebe der Serie 00-01-02-03-04
all actuating drive of the series 00-01-02-03-04 / tous les actionneurs de la série 00-01-02-03-04

auf welche sich diese Erklarung bezieht, mit den folgenden Norm(en) Gbereinstimmt
to which this declaration relates conforms to the following standard(s)
sur laquelle cette déclaration se référe, et co aux de la norme(s)

EN 16340: 2014-10

EN 60730-1: 2021-06

gemaR den Bestimmungen der folgenden UK-Richtlinie(n).
according to the provisions of the following UK act(s) / cor @ aux disp dela (s)

Nummer (Number / Numéro) Text (Text/ Texte)

UK SI 2016 No. 1101 The Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016

and amendments

UK SI 2016 No. 1091 The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

and amendments

UK SI 2012 No. 3032 The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in
and amendments Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Das Datenblatt und gegebenenfalls die Basisdokumentation sind zu beachten.
The data sheet and basic documentation, if any, have to be considered
La consultation de la fiche technique, et éventuellement de la documentation technique de base, est requise

Hinweise zur Anwendung der Richtlinie UK SI 2016 No. 1091:
Die Konformitat mit UK SI 2016 No. 1091 gilt fir die Verwendung in industrieller Umgebung.

Remarks r1 ing tf i n of directive UK SI 2016 1091
Conformity with UK SI 2016 No. 1091 only in industrial environment

mar r 1'appli n irecti K SI 201 1091
La conformité avec la UK SI 2016 No. 1091 est valable dans un environnement industrielle

Anbringung der UKCA-Kennzeichnung: ja, yes, oui
Placing of the UKCA marking / L'apposition du marquage UKCA

Waldenbuch, 20.01.2023
N. Geiger, Geschaftsfuhrer, Managing Director, Directeur général
Antriebs- & Regeltechni
Rechtsverbindliche Unterschrift lgcilmp(égr:ble—ic '
/*' Bonholzstr. 17

. 71111 VWaldenbucr
\ Te'afon 07157/52756

Authorized signature / Signature autorisée
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MaRzeichnung

MaBzeichnungen
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Abbildung 14: Abmessungen Antrieb Typ 00-10
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Abbildung 15: Abmessungen Antrieb Typ 00-15
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Abbildung 16: Abmessungen Antrieb Typ 01-15
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Abbildung 17: Wellenendformen Vierkant 7x7 (optionales Zubehor fiir 00-10)
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Abbildung 18: Wellenendformen Vierkant 9x9 (optionales Zubehor fiir 00-15 und 01-15)
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Notizen

Notizen

Untenstehende Tabelle dient zur Festhaltung der eingestellten Parameter bei der In-
betriebnahme des Antriebs. Im Bedarfsfall kann einfacher auf diese Daten zurickge-
griffen werden.

Konfiguration

0 Betriebsmodus

1 Analogsignal

2 Drehrichtung

3 Drehmoment

Verhalten bei
4  Ausfall des Ana-

logsignals
5 Laufzeit
5 Mittelwertbildung
Analogsignal
Start-/
7
Stoprampe
8 Hysterese
. Endlageneinstel-

lung
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